o PAZARTESI

=]

E o o o =) Q S

< 2 g g al 2 ] ] = 8 e

el 2| gl sl 5| g B 3| 4 % g

w = < = o =) =) =) =) =] =]

2 S ] ] g 3 @ al o @ e

= 8 8 3 B b= o ol = Es g

3 B 2
ALANDISH B anc

[ . . . L SECMELI "

= KONTROL SISTEMLERi-1 | MiKRODENETLEYiCiLER DCERS DiL-lll

I (z6) (z6) (UZAKTAN

a (uzakTAN| ©C &iTim)
EGIiTIM)

KONTROL VE OTOMASYON PROGRAMI 2. SINIF DERS PROGRAMI

SALI CARSAMBA PERSEMBE CUMA

o o o o ] o 1<) o o o o o o o o o o o o

S N S ] ! S ] ] N ] N S S S S S ~ S S

- o~ o0 < ~ -] S - ~N - ~ < w < ~ - N < v

- - - - - o - - - - - - - - - - - - -

& & 2 2 & 2 2 2 & 2 & oy oy oy Y oy & oy o

] @ 1 a M a o a @ @ @ @ ] @ @ @ @ ] ]

o - ~ om wn 3 =2 o - o - ” < wn o o - (] <

B b= B b4 Bl 3 3 S b= S = b M B s S = b S
ELEK/I:iCI’(MEK MESLEKi ALAN DISI SENSORLER VE

. | SECMELI DERS YAPAY ZEKA , - . MESLEKi - :
KUMANDA | MATEMATIK TRANSDUSERLER BIiTIRME PROJESI | R BiTIRME PROJESI |
SISTEMLERI (202) S . (202) N LIZCE
EGITIM)

(z6)




