
0
8

.3
0

-0
9

.2
0

0
9

.3
0

-1
0

:2
0

1
0

.3
0

-1
1

.2
0

1
1

:3
0

-1
2

.2
0

1
2

:3
0

-1
3

.2
0

1
3

.3
0

-1
4

.2
0

0
9

.3
0

-1
0

:2
0

1
0

.3
0

-1
1

.2
0

1
1

:3
0

-1
2

.2
0

1
2

:3
0

-1
3

.2
0

1
3

.3
0

-1
4

.2
0

1
4

.3
0

-1
5

.2
0

1
5

.3
0

-1
6

.2
0

0
8

.3
0

-0
9

.2
0

0
9

.3
0

-1
0

:2
0

1
0

.3
0

-1
1

.2
0

1
1

:3
0

-1
2

.2
0

1
2

:3
0

-1
3

.2
0

1
3

.3
0

-1
4

.2
0

1
4

.3
0

-1
5

.2
0

1
5

.3
0

-1
6

.2
0

1
6

.3
0

-1
7

.2
0

1
7

.3
0

-1
8

.2
0

1
3

.3
0

-1
4

.2
0

1
4

.3
0

-1
5

.2
0

1
5

.3
0

-1
6

.2
0

1
6

.3
0

-1
7

.2
0

1
3

.3
0

-1
4

.2
0

1
4

.3
0

-1
5

.2
0

1
5

.3
0

-1
6

.2
0

1
6

.3
0

-1
7

.2
0

KONTROL VE OTOMASYON PROGRAMI 2. SINIF DERS PROGRAMI  (DERSLİK 202)
CUMA

Bitirme Projesi II         Bitirme Projesi II        

PERŞEMBEÇARŞAMBA

Robotik 
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A
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PAZARTESİ SALI

D
ER

SL
ER

Kontrol Sistemleri II
Haberleşme 
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Veri Toplama 

ve Kontrol  

Bilgi ve İletişim 

Teknolojisi 
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Mesleki 

Matematik 
Güç Elektroniği 

Yabancı Dil-IV          

(Uzaktan Eğitim)

Programlanabilir 

Denetleyiciler 

Bilgisayar 

Destekli Devre 

Tasarımı 


