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Ogretim Uyesinin Adi,
Soyadi

Mihendislik Tasarim Konusu

Tasarim Tiirii

*Disiplinlerarasi Calisma Yapilacak
Boliim/Ogretim Uy.

**Takim Calismasi igin Ortak Calisma Yapacak
Ogr. Say.

Prof. Dr. Sevki DEMIRBAS

Dagitik Uretim Kaynaklarindan Meydana Gelen Bir
Mikro Sebekenin Modellenmesi ve Analizi

[ Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Bu calismada 6grencileri PV, Riizgar, Batarya ve
Dizel Generator bulunan bir mikro sebekeyi
modelleyecek ve dig-silent, pscad gibi yazilimlari
kullanarak sistemin dinamik analizini
yapacaklardir. (Takimda gorev alacak 6grenci
sayisi 2-3)

Prof. Dr. Sevki DEMIRBAS

Bir isletmedeki yiiksek enerji harcayan cihazlarin
(Sogutma, 1sitma vs) enerji tiiketimlerinin uzaktan
izlenmesi ve enerji verimliligi analizi

Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Bu calisma Eneriji Sistemleri Mihendisliginden bir
dgrenci ile birlikte yuritilecektir. Ogrenciler bir
isletmedeki yiksek enerji harcayan cihazlarin
(Sogutma, 1sitma vs) enerji tiiketimlerini uzaktan
izleyerek cihazlarin enerji verimliligi analizi
yapacaklardir. Calismanin Enerji Sistemleri
Miihendisligindeki danisman Ogretim Uyesi Prof.
Dr. Mustafa AKTAS olacaktir.

Prof. Dr. Sevki DEMIRBAS

Akilli Sebekeler icin Coklu Baglanti Noktasina Sahip
Bir Akilli Transformatér Tasarimi, Uygulamasi ve
Kontroli

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Yuritulmekte olan bir proje kapsaminda 6grenci
projede yer alan gii¢ elektronigi
donustiriculerinin modellenmesi ve benzetimini
yapacaktir.

Prof. Dr. Sevki DEMIRBAS

Kalict Miknatish Dogru Akim Motorunun 4 Bolge
Kontroli

L] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Bu ¢alismada 6grenci kalici miknatisli bir dogru
akim motorunun da/da dénustiriici kullanarak 4
bolge geri beslemeli kontroliinii
gerceklestirecektir.

Prof. Dr. Sevki DEMIRBAS

KMSM Kontroli

L] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Bu ¢alismada 6grenci kalici miknatisli senkron
motorlari analiz edecek, modelleme ve
benzetimini gerceklestirecek ve laboratuvarda
bulunan bir KMSM motorunun kontroliinii
yapacaktir.

Prof. Dr. Mustafa ALKAN

Dijital Dezenformasyon Yontemleri Ve Teknikleri

] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**




Bireysel Calisma

Prof. Dr. Mustafa ALKAN DeepFake Uygulama Yontemleri ve Teknikleri L1 Disiplinlerarasi Calisma*
L1 Takim Galismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mustafa ALKAN | Siber Saldiri ve Siber Savunma Yontemleri ] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
[ Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mustafa ALKAN Yeni Nesil iletisim Teknolojileri L1 Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mustafa ALKAN Quantum Bilisim Teknolojileri L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mustafa ALKAN Mobil Casus Yazilim Uygulamalari L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Dog. Dr. Ali SAYGIN Lityum tabanh pillerin doluluk oraninin (SoC) L] Disiplinlerarasi Calisma*
genisletilmis kalman filtresi (EKF) yaklasimini ile L] Takim Calismasi**
bulunmasi ] Bireysel Calisma
Dog. Dr. Ali SAYGIN Lityum tabanli pillerin kapasitenin ve saglamliginin L] Disiplinlerarasi Calisma*
kayma kip gozlemci ile belirlenmesi [ Takim Calismasi**
[ Bireysel Calisma
Dog. Dr. Ali SAYGIN Sinirl agih tork motor pozisyonunun adaptif kontrol L] Disiplinlerarasi Calisma*
algoritmasi ile denetimi L] Takim Calismasi**
L1 Bireysel GCalisma
Dog. Dr. Ali SAYGIN Senkron Reliktans motorun hizinin kayma kip L] Disiplinlerarasi Calisma*
kontrolcii ile denetimi L1 Takim Galismasi**
] Bireysel Calisma
Dog. Dr. Ali SAYGIN Uydularda kullanilan reaksiyon tekerinin konum L] Disiplinlerarasi Calisma*
kontrolii L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma
Dog. Dr. Ali SAYGIN Uydularda kullanilan Kontrol Moment Jireskopun L] Disiplinlerarasi Calisma*
kontroll (] Takim Calismasi**
L1 Bireysel Calisma
Dog. Dr. Ali SAYGIN ROS tabanli otopilot yazilimi gelistirme ] Disiplinlerarasi Calisma*

] Takim Calismasi**




[ Bireysel Calisma

Prof.Dr.

Nihat OZTURK

Aktif Koprili DA-DA Tasarimi

O] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof.Dr.

Nihat OZTURK

Guc¢ Dagitim sistemlerinde yik akis analizi

] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof.Dr.

Nihat OZTURK

LLC Rezonansli DA-DA Cevirici Tasarimi

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof.Dr.

Nihat OZTURK

YSA ile Kisa Donemli Elektrik Yiik Tahmini

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof.Dr.

Nihat OZTURK

Sabit miknatish Senkron Motor Denetimi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog. Dr.

Orhan KAPLAN

Fircasiz Dogru Akim Hiz Kontroli

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog. Dr.

Orhan KAPLAN

Tam Kopri LLC rezonans konvertor

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog. Dr.

Orhan KAPLAN

Yarim Koprii LLC rezonans konvertor

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog. Dr.

Orhan KAPLAN

Gug faktori dizeltmeli Boost kovertor

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog. Dr.

Orhan KAPLAN

Senkron generatoriin cikis geriliminin tahmini

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof Dr. Mustafa
BURUNKAYA

IOT Tabanli Akilli Ev / Akilli algilayici

L] Disiplinlerarasi Calisma*
(] Takim Calismasi**
L1 Bireysel Calisma

Prof Dr. Mustafa
BURUNKAYA

Mikrodalga ve kontrolii

] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**




[ Bireysel Calisma

Prof Dr. Mustafa
BURUNKAYA

Akilli sogutma/isitma

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Prof Dr. Mustafa
BURUNKAYA

Manyetik/Elektrik Stimilator

] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
[ Bireysel Calisma

Prof Dr. Mustafa
BURUNKAYA

loT Tabanh Akilli Yesil Enerji (Gunes/Riizgar vb.)

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Prof Dr. Mustafa
BURUNKAYA

Akilli Tarim ve Kontrol Sistemi

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Prof. Dr. Ramazan
BAYINDIR

Elektrikli araclar icin akilli batarya yonetim sistemi
(BYS) tasarimi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
L] Bireysel Calisma

Prof. Dr. Ramazan
BAYINDIR

Otonom araglarin rota takibi ve kontroli igin
mikrodenetleyici tabanli kontrol stratejisi
gelistirilmesi

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
[ Bireysel GCalisma

Prof. Dr. Ramazan
BAYINDIR

Enerji Giretim sistemlerinde senkronizasyon
problemlerinin giderilmesi ve yik paylagiminin
mikrodenetleyicilerle kontroliiniin gerceklestirilmesi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
[ Bireysel Calisma

Prof. Dr. Ramazan
BAYINDIR

FPGA tabanli BLDC motor kontrol devresi ve Pan-Tilt
sistemi tasarimi ve uygulamasi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
L1 Bireysel GCalisma

Prof. Dr. Ramazan
BAYINDIR

Derin 6grenme tekniklerinin otonom araglarda
uygulanmasi ve otonom park kontrol sistemi
gelistirilmesi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Prof. Dr. Ramazan
BAYINDIR

Akilli sebekelerde IOT tabanl haberlesme
sistemlerinin uygulanmasi ve enerji yénetim
sisteminin verimliliginin artirilmasina yonelik
uygulama gelistirilmesi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uyesi Cemil
OCAK

Otonom Mini insansiz Kara Araci Gelistirilmesi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma




Dr. Ogr. Uyesi Cemil Elektrikli Araglarda Siirtis Cevrimine Dayali Verimlilik | [ Disiplinlerarasi Cahisma* 1
OCAK Analizi [ Takim Calismasi**

Bireysel Calisma
Dr. Ogr. Uyesi Cemil Déner Kanatli insansiz Hava Araclari iin Fircasiz DA [ Disiplinlerarasi Calisma* 2
OCAK Motoru ve Siirticisiiniin Tasarimi Takim Galismasi**

[ Bireysel Calisma
Dr. Ogr. Uyesi Cemil Hizh Prototiplenebilir Elektrik Motoru/Jeneratori ] Disiplinlerarasi Calisma* 1
OCAK Tasarimi [ Takim Calismasi**

Bireysel Calisma
Dr. Ogr. Uyesi Cemil Elektrikli Araclarda Tahrik Sistemlerinin L] Disiplinlerarasi Calisma* 1
OCAK Boyutlandiriimasi ve Optimal Segimi [ Takim Calismasi**

Bireysel Calisma
Dr. Ogr. Uyesi Cemil Hyperloop Araglari icin Manyetik Askilama/Lineer L] Disiplinlerarasi Calisma* 1
OCAK Motor Tasarimi L] Takim Calismasi**

Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mehmet Elektrikli araglarda mikrodenetleyici kontrolli akilli L] Disiplinlerarasi Calisma*
DEMIRTAS sarj yonetim sistemi tasarimi [ Takim Calismasi**

[ Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mehmet Elektrikli araglarda sarj dengeleme ve V2G-G2V U1 Disiplinlerarasi Calisma*
DEMIRTAS devre tasariminin gergeklestirilmesi [ Takim Calismasi**

[ Bireysel GCalisma
Prof. Dr. Mehmet Lityum tabanli bataryalar icin sarj kontrol ve enerji L] Disiplinlerarasi Calisma*
DEMIRTAS yOnetim sistemi tasarimi U] Takim Galismasi**

[ Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mehmet FPGA ile ¢ip tasariminda farkli mimariler uygulanarak | [ Disiplinlerarasi Calisma*
DEMIRTAS enerji tiketiminin azaltilmasina yénelik uygulama Takim Calismasi**

gergeklestirilmesi [ Bireysel Calisma

Prof. Dr. Mehmet FPGA tabanli farkli haberlesme sistemleri tasarimive | [ Disiplinlerarasi Calisma*
DEMIRTAS gerceklenmesi Takim Galismasi**

L1 Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mehmet Mikrosebekelerde enerji yonetim uygulamalari ile [ Disiplinlerarasi Calisma*
DEMIRTAS sistemlerin karbon ayak izinin 6l¢ima ve L1 Takim Galismasi**

azaltilmasina yonelik tasarim gergeklestirilmesi [0 Bireysel Calisma

Dog. Dr. Naki Guler PFC Buck donustiricindn tasarimi, kontroll ve L] Disiplinlerarasi Calisma* 2 Kisi

uygulamasi

Takim Calismasi**
L] Bireysel Calisma

1 Kisi: Kontrol yazilimi
1 Kisi: Glg katmani tasarimi




Dog.

Dr.

Naki Guler

Coral Dev Board ile uygulama gelistirme

] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

1 Kisi

Dog.

Dr.

Naki Guler

PV ve Enerji Depolama igeren bir mikrosebeke
yapisinin similasyonu

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

1 Kisi

Dog.

Dr.

Naki Guler

Batarya uygulamalari icin iki yonli glic akisina sahip
DA/DA donlstlrictsinin tasarimi, kontroli ve
uygulamasi

] Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
[ Bireysel Calisma

2 Kisi
1 Kisi: Kontrol yazilimi
1 Kisi: Glg katmani tasarimi

Dog.

Dr.

Ayse DEMIRHAN

Askeri vizor tasarimi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog.

Dr.

Ayse DEMIRHAN

Gergek zamanli viicut poz takibi

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog.

Dr.

Ayse DEMIRHAN

Suricdler igin yorgunluk tespiti

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog.

Dr.

Ayse DEMIRHAN

Baski devre kart ariza tespiti

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog.

Dr.

Ayse DEMIRHAN

Drone tespiti

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dog.

Dr.

Ayse DEMIRHAN

Tibbi gorintiler tGzerinde kanser tespiti

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr.

AYDIN

Uye. Eda AKMAN

Giyilebilir Sistemler

Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr.

AYDIN

Uye. Eda AKMAN

insan-Makine Arayiizleri

Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr.

AYDIN

Uye. Eda AKMAN

Otonom Araglar

L] Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
Bireysel Calisma




Dr. Ogr. Uye. Eda AKMAN
AYDIN

Fizyolojik verilerin dlcim

[ Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Eda AKMAN
AYDIN

Fizyolojik verilerin uzaktan izlenmesi

] Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Eda AKMAN
AYDIN

Fizyolojik verilerin yapay zeka tabanli
siniflandiriimasi

[ Disiplinlerarasi Calisma*
Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Erdal IRMAK

Elektrik gli¢ sistemleri igin dijital ikiz modellerin
olusturulmasi

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Erdal IRMAK

Kablosuz haberlesme yontemleri ile eneriji izleme ve
kayip, kacak, ariza tespiti

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Erdal IRMAK

Talep tarafi katiliminin yénetilmesi ve optimizasyonu

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Erdal IRMAK

Nesnelerin interneti (IoT) temelli enerji yonetim ve
otomasyon uygulamalari

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Erdal IRMAK

Akilli sebekelerde ve kritik altyapilarda siber giivenlik

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Erdal IRMAK

Elektrik gli¢ sistemlerinin modellenmesi ve analizi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Kayhan
CELIK

Mikroserit Anten Tasarimi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Kayhan
CELIK

Mikroserit Filtre Tasarimi

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Kayhan
CELIK

Terahertz Antenler

O

s1 Calisma™

] Takim Calismasi**




[ Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Kayhan
CELIK

Kablosuz Gii¢ Transferi

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Kayhan
CELIK

Yapay Zeka ile Anten Optimizasyonu

] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
[ Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Meral
OZARSLAN YATAK

Sarj istasyonu Prototipi

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Meral
OZARSLAN YATAK

Bulanik Karar Verme

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Meral
OZARSLAN YATAK

LQR (Linear Quadratic Regulator) ile Stireg/Sistem
Denetimi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Meral
OZARSLAN YATAK

Arag ici Otomatik Havalandirma

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Meral
OZARSLAN YATAK

Bagaj Takip Sistemi icin Etkilesimli RFID Tabanli
Bileklik

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Murat YUCEL

Mobil Test Degerlendirme ve Analiz Yazilimi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Murat YUCEL

800-1700 nm Optik glicmetre tasarimi ve
gelistirilmesi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Murat YUCEL

Farkh BayklUklerde Fiber optik zayiflatici
(Attenuator) Tasarimi ve Gergeklestirilmesi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Murat YUCEL

Fiber Optik Haberlesme Sistemleri i¢cin Kodlama
Tasarimi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
(] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Murat YUCEL

Fiber Optik Germe Test Platformu Tasarimi ve
Uretimi

] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**




Bireysel Calisma

Prof. Dr. Cetin EImas

Li-lon ve Lifepo4 i¢in haberlesebilen Batarya
YOnetim Sistemi tasarim ve gergeklenmesi

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Cetin EImas

Rizgar Tirbinlerini izleme ve Takip Sistemi
tasarim ve gergeklenmesi

] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Cetin EImas

Surekli miknatisli, eksenel akili, statoru
cekirdeksiz, cift rotorlu bir senkron jeneratoriin
tasarimi

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Cetin EImas

Surekli miknatisli, eksenel akili, statoru
cekirdeksiz, senkron hub motor tasarimi

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Seyfettin
VADI

DA Motorun Hiz Kontroli icin Meta-Sezgisel
Algoritma Tabanl PID Denetleyici Tasarimi, Kontrolii
ve Uygulamasi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Seyfettin
VADI

Yari empedans kaynakli eviricinin kontroli

O Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Seyfettin
VADI

Ug Fazh Asenkron Motora ait Parametrelerin
Modbus RTU Haberlesme Yéntemiile izlenmesi ve
Kontroli

L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Seyfettin
VADI

DA-DA Donustirict Tasarimi, Kontrol,
Optimizasyonu ve Uygulamasi

L] Disiplinlerarasi Calisma*
[ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Dr. Ogr. Uye. Seyfettin
VADI

SCADA ile Enerji izleme Otomasyonu

L] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma

Prof. Dr. Omer Faruk BAY

Yapay Zeka

[ Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma

Prof. Dr. Omer Faruk BAY

Yenilenebilir Eneriji

L] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**
L1 Bireysel Calisma

Prof. Dr. Omer Faruk BAY

Guc Elektronigi

] Disiplinlerarasi Calisma*
] Takim Calismasi**




[ Bireysel Calisma

Prof. Dr. Ercan Nurcan Yiiksek Gerilim Darbe Uretecinde Endiiktans Etkisinin | [J Disiplinlerarasi Calisma* Matlab yardimiyla hesaplanacaktir. (TeorikSimiila
YILMAZ incelenmesi L] Takim Calismasi** syon)
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Ercan Nurcan YG enerji iletim hatlarindaki RLC parametrelerinin dis | [ Disiplinlerarasi Calisma*
YILMAZ etkenlere bagli degisimi ] Takim Calismasi** COMSOL programi ile elektromanyetik alan mode
Bireysel Calisma llenip karsilastirma yapilacaktir.(Deneysel)
Prof. Dr. Ercan Nurcan Kritik altyapilarda siber giivenlik L1 Disiplinlerarasi Calisma*
YILMAZ L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma
Prof. Dr. Ercan Nurcan Robot silplirge tasarimi O Disiplinlerarasi Calisma* Raspberry Pi uygulamasi yapilacaktir
YILMAZ L] Takim Calismasi**
] Bireysel Calisma
Prof. Dr. Ercan Nurcan insansiz market L] Disiplinlerarasi Calisma* C# ve derin 6grenme
YILMAZ [ Takim Calismasi**
L] Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mahir DURSUN Otonom Robotlar icin Servo Motor Siiriiciisi O Disiplinlerarasi Calisma*
Tasarimi L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mahir DURSUN Otonom Robot Kontrolii, Otonom Arag Kontroli, Disiplinlerarasi Calisma* 3
Sanal Gergeklik ve ROS [ Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mahir DURSUN Mikro Motor ve Siricisi Tasarimi L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mahir DURSUN Makine Ogrenmesi/Derin Ogrenme ile Akilli Bina L] Disiplinlerarasi Calisma*
Kontroli L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mahir DURSUN Makine Ogrenmesi ile Motor Kontrolii L] Disiplinlerarasi Calisma*
L] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. Mahir DURSUN invertér Kaynak Makinasi Tasarimi Disiplinlerarasi Calisma* 2
(] Takim Calismasi**
Bireysel Calisma
Prof. Dr. H. Hiiseyin Kriptoloji ] Disiplinlerarasi Calisma*
SAYAN ] Takim Calismasi**




Bireysel Calisma
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