G.U. Teknoloji Fakiiltesi Elektrik Elektronik Miihendisligi Balimdi
EE-304 Mikroiglemciler Lab. Deney Foyu

DENEY 1-A: PIC 16F877 ILE MiKRODENETLEYICIDE VERIi CIKISI
UYGULAMASI

AMAG:

1- Mikrodenetleyici’'nin portlarini 6grenmek
2- Mikrodenetleyici ile veri alisverigini 6grenmek

GEREKLi MALZEMELER:
1- EasyPIC 7 uygulama seti
Giris:

Girig/Cikig’lar (G/C veya 1/0), Mikrodenetleyici’nin dis diinya ile iligkisini saglayan, girdi ve
cikti seklinde ayarlanabilen baglanti pinleridir. G/C’lar cogunlukla Mikrodenetleyici'nin iletigsim
kurmasina, bir seyleri kontrol etmesine veya bilgi okumasina izin verir. PIC16F877A
Mikrodenetleyici'sinde 33 adet G/C pini mevcuttur. Bu pinlerin adlari RAO-RA5, RB0-RB7,
RCO0-RC7, RDO-RD7, REO-RE2 seklindedir. Bu 33 pinin her biri giris ya da ¢ikis olarak
kullanilabildiginden “PIC16F877A Mikrodenetleyici'si 33 adet G/C’dan olusur” denilir.

PIC igerisinde bulunan ve TRIS adi verilen kaydedici sayesinde portlarin durumu giris veya
¢ikis olarak tanimlanabilir.

TRIS Kaydedicisi:

set_tris_b(0x00); // B portunun tum pinlerini ¢ikis olarak ayarlar

set_tris_a(0Ox0F); /I A portunun ilk 4 bitini (RAO, RA1, RA2, RA3) giris olarak
Il ayarlar
set_tris_c(OxFF); // C portunun tum pinlerini giris olarak ayarlar

Gu¢ kaynagindan c¢ikis portuna dogru akan akima SINK akimi, ¢ikis portundan topraga
dogru akan akima ise SOURCE akimi denir. Bu 20-25 mA’lik akimlar bir LED’i direk
surebilirler. Réle, optik izolatdr, triyak ve yikselteg devreleri bu kiiguk akimlar ile surdlebilir.
Bdylece bu elemanlarla daha ylksek akim ve gerilimler kontrol edilebilir.

Uygulama Programi 1:

#include <16f877.h> // Kullanilacak denetleyicinin baslik
/I dosyasi tanitiliyor
#fuses HS, NOWDT, NOPROTECT // Denetleyici konfiglirasyon ayarlari

#use delay(clock=4000000) /I Gecikme fonksiyonu igin kullanilan
/I osilator frekansi belirtiliyor

#use fast_io(b) I/ Port yonlendirme komutlari B portu igin
Il gecerli

Prof. Dr. Mehmet DEMIRTAS Deney 1 1A-1



G.U. Teknoloji Fakiiltesi Elektrik Elektronik Miihendisligi Balimdi
EE-304 Mikroiglemciler Lab. Deney Foyu

I*** ANA PROGRAM ***/

void main()

{

setup_adc_ports(NO_ANALOGS);
setup_adc(ADC_OFF);
setup_psp(PSP_DISABLED);
setup_spi(SP1_SS_DISABLED);

setup_timer O(RTCC_INTERNAL|RTCC_DIV_1);
setup_timer_1(T1_DISABLED);
setup_timer_2(T2_DISABLED,0,1);

set_tris_b(0x00);
output_b(0x00);

while(1)

}

{

output_b(0x01);
delay_ms(500);
output_b(0x05);
delay_ms(500);
output_b(0x15);
delay_ms(500);
output_b(0x55);
}
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/I B portunun tim pinlerini ¢ikis olarak ayarla
// B portunun gikiglarini temizle

// RBO'a bagli LED'i yak

// 500 ms gecikme yap

// RBO ve RB2'ye bagh LED'leri yak

// 500 ms gecikme yap

// RBO, RB2 ve RB4'e bagli LED'leri yak

// 500 ms gecikme yap

// RBO, RB2, RB4 ve RB6'ya bagli LED'leri yak
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Sekil1.1 PIC16F877 RB portu ¢ikiglari

Yukaridaki program kodu CCS-C ile yazilip derlendikten sonra EasyPIC7 uygulama setine
yuklendiginde; RBO, RB2, RB4 ve RB6 pinlerine bagh LED’lerin sirasiyla yandigi ve surekli
olarak bu iglemi sonsuz dongude tekrar ettigi goriimektedir.
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Uygulama Programi 2:

#include <16f877.h> // Kullanilacak denetleyicinin baslik dosyasi
/l tanitihyor
#fuses HS, NOWDT, NOPROTECT // Denetleyici konfiglrasyon ayarlari
#use delay(clock=4000000) /I Gecikme fonksiyonu igin kullanilan
/I osilator frekansi belirtiliyor
#use fast_io(b) /I Port yonlendirme komutlari B portu igin gecerli
int i; /Il integer “i” degiskeni tanimlamasi

/*** ANA PROGRAM ***/

void main()

{

setup_adc_ports(NO_ANALOGYS);
setup_adc(ADC_OFF);
setup_psp(PSP_DISABLED);
setup_spi(SPI_SS_DISABLED);
setup_timer O(RTCC_INTERNAL|RTCC_DIV_1):
setup_timer_1(T1_DISABLED);
setup_timer_2(T2_DISABLED,0,1);

set_tris_b(0x00); // B portunun tim pinlerini ¢ikis olarak ayarla
output_b(0x00); // B portunun gikiglarini temizle

while(1)
{
for(i=0;i<10;i++)
{
output_b(OxFF); I/l PortB’ye bagh LED’leri yak
delay_ms(200); I/l Gecikme
output_b(0x00); I/l PortB’ye bagl LED’leri sondur
delay_ms(200); I/l Gecikme
}
output_b(0xFO0); // PortB’ye baglh LED’leri yak
delay_ms(500); /Il Gecikme
output_b(OxOF); // PortB’ye bagl LED’leri yak
delay_ms(500); /I Gecikme

Yukaridaki program kodu CCS-C ile yazilip derlendikten sonra EasyPIC7 uygulama
setine yuklendiginde; 6nce PortB’ye bagl LED’lerin tamaminin 10 defa 200 ms araliklarla
yanip séndugu, daha sonra ilk doért bitin yandigi, 500 ms sonra ise diger dort bitin yandigi ve
programin tekrar sonsuz déngide bastan basladigi gortlmektedir.
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Yontem:

1. EasyPIC 7 lzerinde J17 jumper’ini VCC konumuna ve SW3.2 Switch’ini ON olarak

ayarlayiniz.

EasyPIC 7 kartini, USB kablo ile bilgisayariniza baglayin.

Yazdi§iniz programa ait olusturdugunuz “HEX” dosyasini “mikroProg Suite for PIC”

programinina yukleyiniz.

4. mikroProg Suite for PIC programinin WRITE komutunu kullanarak bu dosyayi
EasyPIC7 anakarti Uzerindeki Mikrodenetleyici'ye transfer ediniz. Transfer ve
dogrulama (Verify) islemi biter bitmez program islemeye baslayacaktir.

wnN

Odev:

1. B portuna bagli 8 tane LED’in dnce 500 ms araliklarla ilk 4 tanesini sonra son 4
tanesini 15 defa yakip sénduren, ardindan B portuna bagl 8 tane LED’lerin 1000 ms
araliklarla dnce 0x55 sonra OxAA vyiklenerek 5 defa yakip séndiren programi
yaziniz.

2. Programi sonsuz dongu kullanarak ve sonsuz dongu kullanmadan ayri ayri deneyiniz.
3. B portuna bagh 8 tane LED’in 500 ms araliklarla ilk olarak “0X01” sonrasinda “0X03”,

“0X07", “OXOF", “OX1F", “OX3F", “OX7F", “OXFF",seklinde 15 defa yakip sondiiren,
ardindan ayni igslemi yanma dizeni ters olacak sekilde yapabilen programi yaziniz.
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