Dersin Adi-Kodu:

TEKNOLOJININ BILIMSEL iLKELERI - KOT - 101

Programin Adu:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yamyl Teori | Uyg. | Lab. Fg;ﬁi? Odev Diger | Toplam | Kredi ?::;Z
I 14 - - - 14 95 123 4 5
Ders Dili Tirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar -

Dersin Igerigi

Malzeme Ozellikleri: Yanma ve paslanmayla ilgili kimyasal islemler, Paslanmay1 énleme
yontemleri, Malzemelerin esnekligi ve Hook kanunu; Statik: Statik denge durumu, Vektorel
ve skaler bityiiklikkler, Moment, Basit mesnetli kirisler, Agirlik merkezi; Dinamik: Yol,
Zaman, Hiz ve ivme, Siirtiinme ve etkileri; Enerji, Is ve giic: Enerji, Is ve giic tanimlari,
Ornek problemler; Mekanik ve Elektromanyetik Dalga Hareketi: Dalga uzunlugu, Frekans;
Akiskanlarda Basing: Basing ve birimleri, Mutlak basing, Bagil basing; Elektrik ve
Manyetizma: Seri ve paralel direngli basit devreler, Akim, Gerilim farki ve direng
problemleri. direngli basit devreler, Akim, Gerilim farki ve direng problemleri.

Dersin Amaci

Ogrencilerin temel fizik kanunlarim1 kavrayabilmelerini, malzeme, statik, dinamik,
akigkanlar, elektrik ve manyetizma konularinda temel kavramlar1 6gretme, analiz ve grafik
yapmalarint saglamaktir.

Ogrenme 1.Fiziksel biyiikliikler ve boyut analizi kavramlarini, Skaler ve vektorel bityiikliikleri, Statik
Ciktilar ve ile ilgili temel kavramlari, Kuvvetler, kiitle, hacim, yogunluk, kiitle ve agirlik merkezi,
Yeterlilikler denge, moment kavramlarini, Kinematik ile ilgili temel kavramlari agiklayabilme.
2.Yol, hiz, zaman kavramlar1 arasindaki iliskiyi, ivmeli ve ivmesiz hareketler, hareketlerin
grafiksel temsili, yoriingesel hareketleri karsilagtirabilme.
3.Dinamik (Newton’un I,II. ve III. Hareket kanunlari, siirtinmeli hareket) kavramlarini
uygulayabilme; Is, giic ve enerji kavramlarim, Elektrik ve manyetizma ile ilgili kavramlari,
Maddenin yapis1 ve ozellikleri (tanimlar, oksitlenme, kirilganlik, esneklik, genlesme ve
boyca uzama) ile ilgili kavramlari, Katilarda ve akigkanlarda basing ve basing oSlgerleri
aciklayabilme.
Ders Kitabi Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Icerikleri
velveya
Kaynaklar
Varsa (X) olarak Yiizde (%)
isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 19,5
Degerlendirme I?lsa Smavlar
Olgiitleri Odevler X 54
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger (Sanal Sinif Katilimlari, igerik Okuma) X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Dog. Dr. Semsettin Altindal

Hafta

Konular

1

Fiziksel biyiikliikler ve paslanma

Malzemelerin elastikligi ve Hooke kanunu

Malzemelerde cekme , basma, kesme gerilmeleri

Vektorel biiyiiklikler

Agirlik merkezleri ve moment
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Sivi akiskanlarda basing
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7 Cizgisel hiz,ivme ve yol
8 Ara sinav
9 Dairesel hareket ve Newton kanunlari
10 Dairesel hareket ve Newton kanunlari
11 Dalga yaymimi
12 Is.enerji,giic ve verim
13 Elektrik
14 Magnetizma
15 Donem Sonu Sinavi
Sayisi Siiresi (Saat) Toplam
Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14
Ogrencils | icerik Okuma 14 42
Yiikii Dagihmi | nternette tarama, kiitliphane ¢aligmasi 2 5 10
ve AKTS Odev Hazirlama 1 15 15
Hesabi Ara sinav ve ara sinava hazirlik 1 15 15
Final smav1 ve final smavina hazirlik 1 25 25
Toplam s Yiikii 121
Dersin AKTS Kredisi 5




Dersin Adi-Kodu:

Programin Adr:

ELEKTRIK VE ELEKTRONIK OLCMELER - KOT - 103 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil i ..
Y Teori | Uyg. | Lab. Proje/Alan Odev Diger | Toplam Kredi | AKTS Kredisi
Caligmasi
I 14 - - - 14 95 123 3 5
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu /
. Zorunlu

Se¢meli
On sartlar -
Dersi Olgme ve Cihaz Ilkeleri, Dogru Akim Olgmeleri, Alternatif Akim Olgmeleri, Giig ve Is (Enerji)
i er?'ﬂ Olgmeleri, Devre Elemanlar1 ve Parametrelerin Olgiilmesi, Osiloskop ile Ol¢meler, Endiistriyel
gengt Olgmeler ve Transdiiserler

Dersin Amaci

Ogrencilere Olgme ve Cihaz Ilkeleri,Dogru Akim Olgmeleri, Alternatif Akim Olgmeleri, Giig
ve Is (Enerji) Olgmeleri, Devre Elemanlart ve Parametrelerin Olgiilmesi, Osiloskop ile
Olgmeler, Endiistriyel Olgmeler ve Transdiiserleri 6gretmek.

Ogrenme 1.Uluslararas1 sistemin (S.I.) kabul ettigi temel ve tiiretilmis birimleri, Ol¢ii aletlerinin
Ciktilar1 ve sembolleri ve ilkelerini kavrayabilme.
Yeterlilikler 2.Doner bobinli galvanometrenin ¢aligma ilkesini kavrayabilme; DC Ampermetre ve DC
voltmetre olarak kullanilma ilkesini uygulayabilme; Direng 6l¢me islemlerini yapabilme;
Alternatif akim ve alternatif gerilim 6l¢iilmesi ve bunlarla ilgili cihazlarin ¢alisma ilkeleri
kavrayabilme; Elektrik devrelerinde, gii¢ ve isin dl¢iilme ilkelerini kavrayabilme, vatmetre ve
sayaglarla 6lgme islemi yapabilme; Cesitli yontemlerle, elektrik-elektronik devrelerde devre
elemanlarini ve parametrelerini tantyabilme; Osiloskop ile dlgme yapabilme; Endiistride ¢esitli
fiziksel biiyiikliiklerin, elektriksel isaretlere ¢evirip Olgiilmesi ilkelerini kavrayabilme ve
transdiiserleri tan1yabilme.
Ders Kitab1 Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Igerikleri
velveya
Kaynaklar
Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme | Odevler X 54
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 5,1
Doénem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Yrd. Dog. Dr. Sevki DEMIRBAS

Hafta Konular
1 Olcme ve Cihaz Ilkeleri
2 Olcme ve Cihaz Ilkeleri
3 Dogru Akim Olcmeleri
4 Dogru Akim Olcmeleri
5 Alternatif Akim Olcmeleri
6 Alternatif Akim Olgmeleri
7 Alternatif Akim Olcmeleri
8 Ara Sinav
9 Giic ve Is (Enerji) Olcmeleri
10 Giic ve Is (Enerji) Olcmeleri
11 Devre Elemanlar: ve Parametrelerin Olciilmesi
12 Devre Elemanlar1 ve Parametrelerin Olciilmesi
13 Osiloskop ile Olcmeler
14 Endiistriyel Olcmeler ve Transdiiserler
15 Donem Sonu Sinavi




Dersin Adi-Kodu:

IMALAT TEKNOLOIJISI - KOT - 105

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil . Proje/Alan | N . AKTS
Teori | Uyg. | Lab. Caligmast Odev Diger | Toplam Kredi Kredisi
| 14 - - - 14 63 91 3 4
Ders Dili Tiirkge
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu

On sartlar

Dersin Icerigi

Talas kaldirma alet ve makineleri: Is kazalari, giivenlik tedbirleri, 6lcii aletleri, 6lgme ve
kontrol aletleri, alanla ilgili gelistirilen tekniklerin uygulanmasi. Talas kaldiran malzemeler ve
bu malzemelerin 6zellikleri, talag kaldirma alet ve makineleri, egeleme, raspalama, raybalama,
markalama, tornalama, taglama ve delme islemleri. Talagli imalatta kullanilan temel takim,
kesici, aparat ve tezgdhlarin tanitilmasi matkap tezgdhinin tanitimi. Matkaplar. El aletleri
kullanarak parga isleme, sekil verme. Pafta, kilavuz ile vida ¢ekme. El ile raybalama. El
aletlerinin tanittimi kullanim sekli uygulamalari. Talas kaldirma alet ve makineleri, egeleme,
kesme markalama islemleri. Soguk sekillendirme, taslama ve delme islemleri. Vidalar ve
vidalarin siniflandirilmasi, paftalar kilavuzlar anlatimi ve uygulamalari, mengene ve
cesitleri,kullanimi.Is1l islemler. Sertlestirme, menevisleme, tavlama. Vargel ve planya
Tezgahinda talag kaldirma.

Tornalama teknigi: Takim Tezgéhlarinin temel elemanlari. Talas kaldirma teorisi.talag
kaldirmay1 etkileyen faktdrler. Takim 6mrii. Islenebilirlik. Torna Tezgahlar1 ve kullanim
alanlari. Tornada kullanilan kesiciler ve baglama aparatlari. Tornada takim geometrisi , kesme
kuvvetleri, devir sayisi, ilerleme, kesme hizi, isleme zamani ve Tezgah giicli hesaplamalari.
Tornada operasyon tipleri.

Frezeleme teknigi: Freze Tezgahlari, kullanim alanlari. Freze Tezgéahlarinda kullanilan
kesiciler ve baglama aparatlari. Freze operasyon tipleri. Divizor ve aparatlart. B6lme islemleri.
Disli carklar. Frezede ilerleme, kesme hizi, isleme zamani ve Tezgah giicii hesaplamalari.
Matkap, vargel, 1§ cekme Tezgahlar1 ve bu Tezgahlarda kullanilan operasyon tipleri,
kesiciler. Bu Tezgahlarla ilgili hiz, ilerleme, isleme zamani, Tezgah giicii

Taslama teknigi: Taglama ve alet bileme Tezgahlar1. Zimpara taslari. Tag se¢imi. Taglama ve
alet bileme operasyon tipleri. Taglama ile ilgili devir sayisi, kesme hizi, ilerleme ve isleme
zamani hesaplari.

Hasas yiizey isleme teknikleri: Honlama, lepleme ve raspalama. Hassas yiizey elde etme
islemleri.

Farkli imalat teknikleri: Hacim kalipgilik teknikleri. Dokiimceiilikk. Model, maga ve kalip
hazirlama. Dokiim yontemleri. Plastikleri kaliplama metodlart. Metallerin sicak ve soguk
sekillendirilmesi. Toz metaliirjisi yontemi ile par¢a iretimi ve toz metaliirjisi teknikleri.
Geleneksel olmayan imalat teknikleri: Dalma ve tel erezyon, lazerle kesme, su jeti ile kesme,
kimyasal igleme.

Kaynak teknigi: Kaynak takim ve aletlerin tiretimi. Kaynak tanimu, tiirleri, uygulama alanlar
ve diger imal usulleri ile karsilagtirilmasi, oksi-gaz ve elektrik ark kaynaklarinda kullanilan
arag, gere¢ standartlarinin karsilastirilmasi, tanitilmasi ve bakimlari. Lehim tanim ve tiirleri.
Oksi-gaz elektrik ark ve direng kaynaklari temel islemlerinin tanmitilmasi ve degisik
pozisyonlarda kaynak eklerinin yapilmasi. Degisik metallerde lehimli ve kaynakli baglanti
orneklerinin gosterilmesi. Gaz-alt1 kaynak yontemleri

Dersin Amaci

Talas kaldirma alet ve makineleri, Tornalama teknigi, Frezeleme teknigi, Taglama teknigi,
Hassas ylizey isleme teknikleri, Farkli imalat teknikleri, Kaynak teknigini 6grenmek.

Ogrenme Ciktilart
ve Yeterlilikler

1.Talas kaldirma alet ve makineleri, Tornalama teknigi, Frezeleme teknigi, Taslama teknigi,
Hassas yiizey isleme teknikleri, Farkli imalat teknikleri, Kaynak teknigini aciklayabilmek ve
uygulayabilmek.

Ders Kitab1 Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Igerikleri
ve/veya
Kaynaklar
serlendi Varsa (X) olarak Yiizde
]?eg"er endirme isaretleyiniz (%)
Olgiitleri
Ara Sinavlar X 19,5




Kisa Sinavlar
Odevler X 5,4
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlular1 | Dog. Dr. Thsan Korkut
Hafta Konular
1 Talas kaldirma alet ve makineleri
2 Talas kaldirma alet ve makineleri
3 Tornalama teknigi
4 Tornalama teknigi
5 Frezeleme teknigi
6 Frezeleme teknigi
7 Taslama teknigi
8 Ara Sinav
9 Hasas yiizey isleme teknikleri
10 Hasas yiizey isleme teknikleri
11 Farkli imalat teknikleri
12 Farkli imalat teknikleri
13 Kaynak teknigini 6grenmek
14 Kaynak teknigini 6grenmek
15 Donem Sonu Sinavi
Sayisi Stiresi (Saat) Toplam
Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14
Ogrenci Ts Yiikii igerik Okuma 14 28
Dagilim1 ve Iflternette tarama, kiitiiphane 1 5 5
AKTS Hesabi Odev Hazirlama 1 10 10
Ara sinav ve ara sinava hazirlik 1 15 15
Final simav1 ve final sinavina hazirlik 1 25 25
Toplam Is Yiikii 97
Dersin AKTS Kredisi 4
Program ve Ogrenme Ciktilar1 iliskisi
Ders Ogrenme Program Ciktilar
Ciktilar 1J2]3]4)5)]6]7)8fo] 10 J1uu]12]13] 14 15
1 5 4 5 4




Dersin Adi-Kodu:

DOGRU AKIM DEVRE ANALIZI - KOT - 107

Programin Ad1:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yamyl Teori | Uyg. | Lab. P&f;ﬁﬁ? Odev Diger | Toplam | Kredi @r};;;
I 14 - - - 14 63 91 3 4

Ders Dili Tiirk¢e

Zorunlu / Segmeli | Zorunlu

On sartlar -

Dersin Elektrik.ve elektroman'yc?tizm; Al.qm, vol?ai, q.irengv: ve gii¢; Direng elemal}ll dog“ru akim (DVC)
igerigi devreleri; DC devrelerinin analizi; Kapasitorlii dogru akim (DC) devreleri; Endiiktanshi dogru

akim (DC) devreleri; Cihaz karakteristikleri.

Dersin Amaci

Bu dersin amaci, birinci y1l Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi 6grencilerine devre ilkelerinin
temel prensipleri, dogru akimli devrelerin analizi ilgili temel kavramlar1 6gretmektir.

Ogrenme 1.Elektrik ve elektromanyetizm; Akim, voltaj, direng ve gii¢ ile ilgi kavramlari agiklayabilme.
Ciktilar ve 2.Diren¢ elemanli dogru akim (DC) devreleri ile ilgili problem ¢6zebilme; DC devrelerinin
Yeterlilikler analizini yapabilme; Kapasitorlit dogru akim (DC) devreleri ile ilgili problem ¢6zebilme,
Endiiktansli dogru akim (DC) devreleri ile ilgili problem ¢6zebilme.
3.Cihaz karakteristikleri hakkindaki temel bilgileri agiklayabilme.
Ders Kitab1 Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Icerikleri
velveya
Kaynaklar
Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme | Odevler X 5.4
Olgiitleri Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger (Sanal Sinif Katilimlari, igerik Okuma) X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Prof. Dr. Cengiz Taplamacioglu

Hafta Konular
1 Elektrik ve Elektromanyetizm
2 Elektrik ve Elektromanyetizm
3 Akim
4 Voltaj
5 Diren¢ ve Gii¢
6 Direnc¢ Elemanli Dogru Akim Devreleri
7 Diren¢ Elemanli Dogru Akim Devreleri
8 Ara Sinav
9 DC Devrelerinin Analizi
10 Kapasitorlii Dogru Akim (DC) Devreleri
11 Kapasitorlii Dogru Akim (DC) Devreleri
12 Endiiktansli Dogru Akim (DC) Devreleri
13 Endiiktansli Dogru Akim (DC) Devreleri
14 Cihaz Karakteristikleri
15 Donem Sonu Sinavi




Dersin Adi-Kodu:

Programin Adi:

MATEMATIK-I - MAT- 101 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. Fg:ilzﬁ;z:] Odev | Diger | Toplam | Kredi | AKTS Kredisi
| 14 - - - 5 63 82 4 3
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar -
Dersin Sayilar, Cebir, Denklemler, Esitsizlikler, Fonksiyonlar, Ozel fonksiyon grafikle, Trigonometri,
fcerigi Kompleks sayilar, Logaritma

Dersin Amaci

ve dgrendigi Matematik konularini mesleginde kullanmasini saglamak.

Ogrenciye ders kapsamindaki konulari verimli bir sekilde Ogreterek gerekli ve yeterli
Matematik temeli olusturarak Meslek derslerindeki Matematik konularini daha iyi anlamasini

Ogrenme
Ciktilar1 ve
Yeterlilikler(OC)

1-Genel Matematik kavramlarini anlayabilme
2-Genel Matematik kavramlarini gerekli yerlerde kullanabilme

Ders Kitabi
ve/veya Kaynaklar

1- M.Balc1 , Genel Matematik 1, Ankara Universitesi , 2000

2- Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Igerikleri

Degerlendirme
Olgiitleri

Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Odevler X 5,4
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuar
Diger (Sanal Sinif Katilimlari, igerik Okuma) X 51
Donem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Yrd.Dog.Dr.Devrim CAKMAK

Hafta Konular
1 Sayilar (Dogal sayilar, Tam Savyilar, Rasyonel sayilar ve Ondalik sayilar)
2 Uslii sayilar
3 Kokl Sayilar
4 Cebirsel ifadeler, Ozdeslikler, Carpanlara Ayirma Ve Rasyonel ifadeler
5 Fonksiyonlar
6 Fonksiyonlar
7 Birinci Dereceden Denklemler
8 Ara Sinav
9 ikinci Dereceden Denklemler ve Esitsizlikler
10 ikinci Dereceden Fonksiyon ve Grafikleri
11 Trigonmetri
12 Ucgenlerde Trigonometrik Ifadeler
13 Logaritma ,Uslii Denklemlerin Coziimii
14 Sayilar (Dogal sayilar, Tam Sayilar, Rasyonel sayilar ve Ondalik sayilar)
15 Donem Sonu Sinavi




Dersin Adi-Kodu:

TURK DILI-I - TUR- 101

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. Proje/Alan Odev | Diger | Toplam | Kredi | AKTS Kredisi
Calismasi
| 14 - - - 5 40 59 2 2
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar -
Dil nedir, Ozellikleri nelerdir? Sosyal bir kurum olan dilin, milletle, kiiltiirle, diislince ile
iliskisi nasildir? Diinya dillerinin siniflandirilmasi ve bu diller arasinda Tiirk¢e’ nin yeri ve
Dersin onemi. Konusma dili, yazi dili ve Tiirk yazi dilinin tarihi gelisme donemleri. Tiirk¢e’nin
Icerigi bugiinkii durumu ve yayilma alanlari, Tiirkge de sesler ve ses hadiseleri. Hece bilgisi, Tiirk¢e

kelimelerde iinlii ve {insiiz sesler, Tiirkce’de baz1 6nemli ses hadiseleri. Imla kurallar1 ve
noktalama isaretleri.

Dersin Amaci

Bu dersin amaci; 6grencilerin dil bilincini gelistirmek, gramer bilgilerini artirmak ve anlama
ve yazma becerilerini gelistirmek.

Ogrenme 1-Tiirk Dilini iyi kullanabilme

Ciktilart ve 2-Etkili iletisim kurabilme

Yeterlilikler(OC)

Ders Kitabi 1-Tiirk Dili ve Kompozisyon Bilgileri (YOK.Komisyon)

velveya Kaynaklar

2- Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Icerikleri

Degerlendirme
Olgiitleri

Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Odevler X 5,4
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuar
Diger (Sanal Sinif Katilimlari, igerik Okuma) X 51
Donem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Yrd. Dog. Dr. Yavuz Kartallioglu

Hafta Konular
1 Dil nedir, Ozellikleri Nelerdir?
2 Dilin Millet, Kiiltiir ve Diistince ile Miinasebeti Nasildir?
3 Diinya Dillerinin Siniflandirilmasi, Tiirkce’nin Diinya Dilleri Arasindaki Yeri ve Onemi.
4 Konusma Dili, Yazi Dili ve Tiirk Yazi Dilinin Tarihi Gelisim Donemleri.
5 Devam (4.Haftanin Devami)
6 Turkc¢e’nin Bugiinkii Durumu ve Yayilma Alanlari
7 Tirkce’nin Sesleri ve Siniflandirilmasi.
8 Ara Sinav
9 Tiirkce Kelimelerde Unlii ve Unsiiz Sesler
10 Seslerin Benzesmesi, ve Uyum Kanunlari
11 Imla Kurallar:
12 Noktalama Isaretleri
13 Noktalama Isaretleri (Devam)
14 Dil nedir, Ozellikleri Nelerdir?
15 Donem Sonu Sinavi




Dersin Adi-Kodu:

ATATURK ILKELERI VE INKILAP TARIHI-I - TAR- 101

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. Proje/Alan Odev | Diger Toplam | Kredi | AKTS Kredisi
Calismasi
| 14 - - - 5 40 59 2 2
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar -
Atatiirk Ilkeleri ve inkilap Tarihi Dersini Okumanin Amaci ve inkilap Kavrami, Osmanl
Imparatorlugunun Yikiligin1 ve Tiirk Inkilabin1 Hazirlayan Sebeplere Toplu Bakis; Osmanli
Imparatorlugunun Parcalanmasi, Mondros Ateskes Antlasmasi, Isgaller Karsisinda
Dersin Memleketin Durumu ve Mustafa Kemal Pasa’nin Samsun’a Cikigi, Milli Miicadele Igin 11k
igerigi Adim, Kongreler Yolu Ile Teskilatlanma, Kuvay1 Milliye ve Misak-1 Milli, Tiirkiye Biiyilik

Millet Meclisi’nin Agilmasi, Tiirkiye Biiyiik Millet Meclisi’nin Istiklal Savasi’nin Yénetimini
Ele Almasi, Sakarya Zaferine Kadar Milli miicadele, Sakarya Savasi ve Biiyiik Taarruz,
Mudanya’dan Lozan’a, Egitim ve Kiiltiir Alaninda Milli Miicadele, Sosyal ve Iktisadi Alanda
Milli Miicadele.

Dersin Amaci

Atatlirk¢li diistince ve Tiirkiye Cumbhuriyeti tarihi hakkinda dogru ve akademik bilgiler
vermek

Ogrenme
Ciktilar ve
Yeterlilikler(OC)

1-Atatiirk ilke ve inkilap tarihi hakkinda bilgi sahibi olma
2-Atatiirk ilke ve inkilaplarini 6ziimseme

Ders Kitabi
ve/veya Kaynaklar

1-Atatiirk ilkeleri ve Inkilap Tarihi (I/1.1/2.11.).Yiiksekdgretim Kurulu Yayinlari;
2- Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders I¢erikleri

Degerlendirme
Olgiitleri

Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Simavlar
Odevler X 5,4
Projeler
Donem Odevi
Laboratuar
Diger (Sanal Simif Katilimlari, igerik Okuma) X 51
Donem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Prof. Dr. Mustafa Safran

Hafta Konular
1 Atatiirk {lkeleri ve Inkilap Tarihi dersini okumanin amaci ve inkilap kavrami
2 Osmanli imparatorlugunun vyikilisini hazirlayan sebeplere toplu bakis
3 Tirk inkilabini hazirlayan sebeplere toplu bakis
4 Osmanli Imparatorlugunun parcalanmasi, Mondros Ateskes Antlasmasi
5 Isgaller karsisinda memleketin durumu ve Mustafa Kemal Pasa’nin Samsun’a cikisi
6 Milli miicadele icin ilk adim, kongreler yolu ile teskilatlanma
7 Kuvay1 Milliye ve Misak-1 Milli
8 Ara Sinav
9 Tirkiye Biiyiik Millet Meclisi’nin acilmasi.
10 Tiirkive Biiviik Millet Meclisi’nin Istiklal Savasi’nin yonetimini ele almasi
11 Sakarya Zaferine kadar milli miicadele
12 Sakarya Savasi
13 Biiyiik Taarruz
14 Mudanya’dan Lozan’agit
15 Donem Sonu Sinavi




Dersin Adi-Kodu:

BILGISAYAR | - BIL - 101

Programin Adi:

KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil .
. Proje/Alan 2 . . AKTS

Teori | Uyg. | Lab. Calismast Odev Diger | Toplam Kredi Kredisi
| 14 - - - 14 20 48 3 2
Ders Dili Tirkge
Zorunlu / Segmeli Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin igerigi

Temel bilgisayar bilgisini, ofis paket programlar1 ve temel internet kullanim

Dersin Amaci

Windows isletim sistemini tanimak ve kullanmak, Office programlarini temel diizeyde
kullanabilmek ve internet kullanimu ile ilgili temel iglemleri yapabilmek

Ogrenme Ciktilart
ve Yeterlilikler

1-Windows isletim sistemi kullanabilme.
2- Office ve paket programlar1 kullanabilme.
3-Internet iizerinde web sayfasi ierigine ulasma ve arama yapabilme..

Ders Kitab1 ve/veya
Kaynaklar

1- Bilgisayar I, EDM Yayincilik, Ankara, 2007. Editér: Prof. Dr. Bilal GUNES
2- Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yo6netim Sistemi Ders Icerikleri

Degerlendirme
Olciitleri

Varsa (X) olarak Yiizde

isaretleyiniz (%)

Ara Sinavlar X 19,5

Kisa Sinavlar

Odevler X 5,4

Projeler

Dénem Odevi

Laboratuar

Diger (Sanal Sinif Katilimlari,

Icerik Okuma) 51

Donem Sonu Sinavi X 70

Hafta

Konular

Isletim sistemleri

Isletim sistemleri

Isletim sistemleri

Microsoft Office

Microsoft Office

Microsoft Office

Isletim sistemleri

Ara Simav

Of of Nj o] o ] W N+

Microsoft Office

[ERN
o

Microsoft Office

[EEN
[N

Internet Explorer

[Ey
N

Internet Explorer

[EnY
w

Internet Explorer

[y
SN

Internet Uzerinden Arama Yapma

[EnY
(6]

Donem Sonu Sinavlari
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Dersin Adi-Kodu:

YABANCI DIL-I - YAD- 101

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. Proje/Alan Odev | Diger | Toplam | Kredi | AKTS Kredisi
Calismasi
| 14 - - - 5 63 82 4 3
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar -
Belirtegler; On hal Edatlar: Yer, Zaman, Hareket; Tekil ve Cogul Isimler: Sayilabilir ve
Dersin Sayilamayan isimler; Zamanlar: Genis zaman, Simdiki zaman, Ge¢mis zaman yapilari; Kipler:
igerigi Will, Should, Should not, Must, Must not, Can; Karsilastirmali yapilar; Adillar: Kisi adillari,

Iyelik adillart; Sifatlar; Olumlu ciimle, Olumsuz ciimle ve Soru ciimleleri; Baglaglar: Ve,
Fakat, Clinkii

Dersin Amaci

Bu ders baslangic seviyesinde Ingilizce Ogrenen dgrenciler igin tamamlayici bir derstir. Bir
dilde hem yazili hem de sozel olmak iizere 6grencinin etkin iletigimi i¢in gerekli becerileri
yogun ve sistematik pratik yapmasini saglamaktir

Ogrenme 1-Temel Ingilizce gramer kavramlarini anlayabilme
Ciktilar1 ve 2-Temel Ingilizce gramer kavramlarii gerekli yerlerde kullanabilme
Yeterlilikler(OC)
1-Kelesoglu N- Kilig S- Giines U- Rowbotham B- Rowbotham K, ‘English Builder’
Ders Kitabi ISBN:975-6583-22-3, Sun Publications, Ankara 2004

ve/veya Kaynaklar

2- Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Icerikleri

Degerlendirme
Olciitleri

Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Odevler X 54
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuar
Diger (Sanal Sinif Katilimlari, igerik Okuma) X 51
Donem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Yrd. Dog. Dr. Abdullah ERTAS

Hafta Konular
1 Ders iceriginin ac¢iklanmasi ve dersin degerlendirilmesi. Temel selamlama yapilari
2 Insanlari, iilkeleri, uyruklari ve meslekleriyle tanitma ve sayilarin 6gretilmesi.
3 A / AN: TO BE fiilinin 6gretimi ve kisisel bilgi alma.
4 HAVE (GOT), CAN (yetenek ve rica) yapilari
5 Insanlarin dis goriiniislerinin tarifi ve renkler
6 Pekistirici alistirmalar
7 There is/are; this/these, that/those isaret sifatlarinin; isimlerin cogul halinin 6gretilmesi.
8 Ara Sinav
9 Yer edatlari, bir evin ve icindeki esyalarin tanitimi; adres ve telefon numarasi sGylenmesi
10 Emir ctimleleri; kisi zamirleri, Akrabalik iliskileri ile ilgili kelimeler
11 Iyelik sifat ve zamirleri genis zamanin ve haftanin giinlerinin 6gretilmesi
12 Siklik zarflar1; zaman edatlari; rutin yapilan aktivitelerin ifade edilmesi
13 Saatlerin soylenmesi ve aylarin 6gretilmesi
14 Ders iceriginin aciklanmasi ve dersin degerlendirilmesi. Temel selamlama vapilari
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi ve Kodu: Programin Adr: o
TEKNIK RESIM — KOT - 102 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Proje / Odev
Yariyll Teori | Uyg. | Lab. Alén ode Diger | Toplam | Kredi AKT.S.
Caligmasi Kredisi
1 14 - - - 14 63 91 3 4

Ders Dili Tiirkge
Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu
On Sartlar Yok

Dersin Icerigi

Teknik resim: Tasarim ve konstrilksiyon biirosu organizasyonu, donanim ve takimlarin
tanitilmast. Cizgi, yazi ve rakamlar. Temel geometrik ¢izimleri. Perspektif ¢izim metotlari.
Perspektif ¢izim metotlari, kurallar ve uygulamalar. Goriiniis ¢ikarma teknikleri ve yardimci
goriiniis ¢ikarma metotlart ve uygulamalar. Kesit goriinlis alma teknikleri ve 6zel makine
pargalarinin kesit goriiniis alma uygulamalari. Standart Makine Elemanlariin Cizimi

Meslek resmi:Toleranslar ve Yiizey Kalitesi Yiizey durumlari, kriterleri, sembolleri ve
gosterilmeleri. Toleranslar; uzunluk ve aci odlgiileri icin ve sekil ve konumlar icin genel
toleranslar, ISO tolerans ve alistrma sistemleri, sekil ve konum toleranslari. Imalat resmi
gizilecek makina parcalarinin etiidii, kroki ve net yapim resimleri. Vidalar; civata ve saplama
ile birlestirmeler, kamali birlestirmeler. Komple, montaj ve detay resimleri hakkinda genel
bilgi, detay resimlerin verilen sistemlerin komple resimlerinin ¢izimi ile ilgili uygulamalar.
Basit sistemlerin sematik resimlerinden faydalanilarak konstriiksiyon resimlerinin ¢izimi ile
ilgili uygulamalar ve ¢ini ¢alismasi. Toplu goriiniislerin ¢izim numaralama ve parga listesinin
doldurma esaslar1. Konstriiksiyon, par¢a yapim ve montaj resmi ¢izimleri

Dersin Amaci

Tasarim ve konstriiksiyon, Cizgi, yazi ve rakamlar, Temel geometrik ¢izimler, Perspektif
¢izim metotlart , Goriliniis ¢ikarma teknikleri, Kesit goriiniis alma teknikleri, Standart Makine
Elemanlarimin Cizimi, Toleranslar ve Yiizey Kalitesi Yiizey durumlari, imalat resmi gizilecek
makina pargalarinin etiidii, Komple, montaj ve detay resimleri, Konstriiksiyon, par¢a yapim ve
montaj resmi gizimlerini 6gretmek.

1.Teknik resim arag-gereglerini agiklayabilme ve kullanabilme.

81gkr s ?ar:leve 2.Geometrik sekil.leri (dongu, fii.l.<rr.1.e, gokger}, yay, teget, gpigilfloit vb.). cizebilme; Izdiisiim
veterlilikler ahpay“l uyg}llayabllme; Kesit goriinis ¢ikarabilme; Perspektlf ¢izim yapabilme.
3.Ol¢iilendirme kurallarini agiklayabilme ve uygulayabilme.
Ders Kitab1 1-Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yénetim Sistemi Ders I¢erikleri
ve / veya
Kaynaklar
Varsa ( X ) olarak Yiizde
isaretleyiniz (%)
Ara Siavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X 5.4
Olgiitleri Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger X 5,1
Doénem Sonu Sinavi X 70
Ders Ogr.Gor.Emre AYHAN
Sorumlulari
Hafta Konular
1. Tasarim ve konstriiksiyon
2. Cizgi, yazi ve rakamlar
3. Temel geometrik ¢izimler
4. Perspektif ¢cizim metotlari
5. Goriiniis ¢ikarma teknikleri, Kesit goriiniis alma teknikleri
6. Standart Makine Elemanlarinin Cizimi
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7 Toleranslar ve Yiizey Kalitesi Yiizey durumlari
8. Ara smav
9 Imalat resmi ¢izilecek makina parcalarinim etiidii
10. Imalat resmi ¢izilecek makina parcalarini etiidii
11. Komple, montaj ve detay resimleri
12, Komple, montaj ve detay resimleri
13. Konstriiksiyon, parc¢a yapim ve montaj resmi ¢izimleri
14. Konstriiksiyon, parc¢a yapim ve montaj resmi ¢izimleri
15. Donem Sonu Sinavi
Sayisi Siiresi (Saat) Toplam
Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14
Ogrenci I Yikii iqerik Okuma 14 2 28
Dagilimi ve Internette tarama, kiitiiphane 1 5 5
AKTS Hesabi Odev Hazirlama 1 10 10
Ara sinav ve ara sinava hazirlik 1 15 15
Final sinav1 ve final sinavina 1 25 25
Toplam Is Yiikii 97
Dersin AKTS Kredisi 4
Program ve Ogrenme Ciktilar1 Iliskisi
Ders Ogrenme Program Ciktilar
Ciktilari 1121314516718 ]19]107]11] 12 13 14 15
1 51415]15]5]5 3
2 4141515 4 4 3
3 51514]151]5 5
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Dersin Adi-Kodu:
SISTEM ANALIZI VE TASARIMI - KOT

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

-104
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil Teori Uyg. | Lab. P(r;cglel S/m'oa;ﬁn Odev Diger | Toplam Kredi érlz;—igi
Il 14 - - - 14 63 91 3 4
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlq / Zorunlu
Se¢meli
On sartlar Yok
Dersin Sistem fonksiyonlar1 ve bilesenleri; Problem tanimi ve ¢oziim ilkeleri; Sistem gelistirme hayat
Icerigi dongiisii; Analiz araglart ve teknikleri; Veri akig semalari ile mevcut veya yeni bir bilgi sistemini

modelleme; Veri tanimlama ve Veri Sozliigiinde Bilgi Gereksinimi; Sistem tasarimi ve Uygulanmast;
Bilgisayar girdileri; Ciktilar; Kontrolleri; Kiitiikleri Tasarlama; Bilisim sistemi Gelistirme Asamalari
ve Sistem Céziimleme; Olurluk Calismasi; Yonetim Islevi; Veri ve Bilgi Kavramlar;; Bilgi
Gereksinimlerinin Saptanmasi; Sistem Coziimleme Araglari; Bilisgim Sistemlerinin Siniflandirilmast;
Bilgisayar Destekli Yazilim Miihendisligi Araglart; Yazilim Bakiminin Onemi.

Dersin Amaci

Ogrencilerin karsilasacaklar1 sistemler iizerinde analiz ve tasarim yapma becerisi kazandirmayi
saglamaktir.

Ogrenme 1.Karmasik problemlere biitiinciil bakabilme ve ¢ozebilme.

Ciktilar1 ve 2.Karmasik sistemleri modelleyebilme; Sistemik problemlerin davraniglarinin analiz edebilme.

Yeterlilikler 3.Sistem yaklasimi ile imalat ve hizmet sistemlerinde problemleri belirleyebilme ve analitik araglar
kullanarak sorunlar1 ¢6zebilme.

Ders Kitab1 Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Icerikleri

velveya

Kaynaklar

]?eg..erler.ldlrme Varsa ( X ) olarak Yiizde

Olgtitleri isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Odevler X 5,4
Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70

Ders

Sorumlulari

Hafta Konular

1 Sistem fonksiyonlar1 ve bilesenlerinin incelenmesi

2 Problem tanimi ve ¢6ziim ilkeleri

3 Sistem geligtirme hayat dongiisli,Analiz araclar1 ve teknikleri

4 Veri akig semalari ile mevcut veya yeni bir bilgi sistemini modelleme

5 Veri tanimlama ve Veri Sézlugunde Bilgi Gereksinimi

6 Sistem tasarimi ve Uygulanmasi

7 Bilgisayar girdileri; Ciktilari; Kontrolleri

8 Ara Siav

9 Dosya Tasarlama; bilisim sistemi Gelistirme Asamalar1 ve Sistem Coziimleme

10 Olurluk Calismasi; Yonetim Islevi

11 Veri ve Bilgi Kavramlari; Bilgi Gereksinimlerinin Saptanmasi

12 Sistem Coziimleme Araglari

13 Bilgisayar Destekli Yazilim Miihendisligi Araglari

14 Bilgisayar Destekli Yazilim Miihendisligi Araglari

15 Donem sonu sinavi
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Dersin Adi ve Kodu: o Programin Adt: N
ALTERNATIF AKIM DEVRE ANALIZI - KOT - 106 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOIJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil Teori | Uyg. | Lab. P(r;cglel s/m'o;lﬁn Odev Diger | Toplam | Kredi l':}':;ii

Il 14 - - - 14 63 91 3 4

Ders Dili Tiirk¢e

Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu

On Sartlar Yok

Dersin Igerigi

Alternatif akim (AC) devreleri; Kapasitif 6geli alternatif akim (AC) devreleri; Endiiktif 6geli
alternatif akim (AC) devreleri; LCR devreleri; Alternatif akim (AC) devre analizi; Cihaz
karakteristikleri; Giig

Dersin Amaci

Devre ilkerinin temel prensipleri, alternatif akimli devrelerin analizi ilgili temel kavramlar1
ogretmek.

Ogrenme 1. Alternatif akim ile ilgili temel tanimlar1 kavrayabilme.
Ciktilart ve 2.Temel ¢oziim yontem ve teoremlerini alternatif akim devrelerine uygulayabilme.
Yeterlilikler
Ders Kitab1 Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yénetim Sistemi Ders Icerikleri
ve / veya
Kaynaklar
R
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Simavlar
Degerlendirme | Gdevler X 5.4
Olgiitleri -
Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70
Ders Prof. Dr. Cengiz TAPLAMACIOGLU
Sorumlulari
Hafta Konular
1. Alternatif akim (AC) devreleri
2. Alternatif akim (AC) devreleri
3. Kapasitif 6geli alternatif akim (AC) devreleri
4, Kapasitif 6geli alternatif akim (AC) devreleri
5. Endiiktif 6geli alternatif akim (AC) devreleri
6. Endiiktif 6geli alternatif akim (AC) devreleri
7. Endiiktif 6geli alternatif akim (AC) devreleri
8. Ara sinav
9. LCR devreleri
10. LCR devreleri
11. Alternatif akim (AC) devre analizi
12, Alternatif akim (AC) devre analizi
13. Cihaz karakteristikleri
14, Giig
15. Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi ve Kodu: Programin Adt:

DIJITAL ELEKTRONIK - KOT - 108 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil Teori | Uyg. | Lab. P(r:cgﬁsﬁlsn Odev Diger | Toplam | Kredi I?rIZc-jriii
] 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu
On Sartlar Yok

Dersin Igerigi

Boolen cebiri ifadeleri; Dijital ve mantik devrelerinde yararlanilan say1 sistemleri; Ardisik
mantik devreleri; Flip-flop; sayicilar.

Dersin Amaci

Dijital elektronigin ve lojik sistemlerin temellerini ve bunlarla ilgili devrelerin g¢alisma
prensipleri ile ilgili temel kavramlar1 6gretmek.

Ogrenme 1.Temel mantik devreleri kurabilmek; Mantik devrelerini sadelestirebilmek.
Ciktilar1 ve 2.Mantik problemlerini ¢dzerek devrelerini kurabilmek ve ¢alistirabilmek.
Yeterlilikler
Ders Kitab1 Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Icerikleri
ve / veya
Kaynaklar
AR
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
I?egerlendirme Odevler X 54
Olgiitleri -
Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70
Esrrzmlulan Yrd.Dog.Dr. Firat HARDALAC
Hafta Konular
1. Boolen cebiri ifadeleri
2. Boolen cebiri ifadeleri
3. Dijital ve mantik devreleri
4, Dijital ve mantik devreleri
5. Say1 sistemleri
6. Sayi sistemleri
7. Say1 sistemleri
8. Ara sinav
9. Flip-flop
10. Flip-flop
11. Sayicilar
12. Sayicilar
13. Coziimleyiciler
14. Coziimleyiciler
15. Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi ve Kodu: ) Programin Adr: N
ANALOG ELEKTRONIK - KOT - 110 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yaryl Teori | Uyg. | Lab. P(r:cgﬁsﬁlsn Odev Diger | Toplam | Kredi Iﬁ\rlzc-iriii
1 18 - - - 18 50 78 3 3

Ders Dili Tiirk¢e

Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu

On Sartlar Yok
Yar1 iletkenler ve diodlar; Transistorler; Radyolambalari; Yiikseltegler; Osilatorler;

Dersin igerigi My}tivil?.ratérler;. Modiilatorler ve dgmodiilat(}rler; Elc?k.tro optik par(;al.a.l.r; Dij.i.tal sayagclar;
Dijital otelemeli kayitcilar; Aritmetik fonksiyonlu dijital devreler; Dijital gostergeler ve
stiriiciiler; A/D ve D/A ¢evirgegleri; Dijital bellekler.

Dersin Amact Eaa\f;aieltal:% gt::rl;);giyle yapilmis elektronik devrelerin analizini ve dizaym ile ilgili temel
1.P-N eklemli devre elemanlarinin temel yapi, 6zellik ve ¢aligma prensiplerini kavrayabilme;

) Diyot ve gesitlerinin yapisi, ¢alismasi ve karakteristigini kavrayabilme, diyot devrelerine dogru

Ogrenme akim devre analizi ilkelerini uygulayabilme; BJT’leri (Eklemli Iki kutuplu Transistor)

Ciktilart ve taniyabilme, 6zelliklerini ve ¢aligmasini kavrayabilme.

Yeterlilikler 2.Dogru akim devre analizi ilkelerini uygulayabilme; FET’leri (Alan Etkili Transistor)
tantyabilme, ozelliklerini ve ¢alismasimi kavrayabilme, dogru akim devre analizi bilgilerini
uygulayabilme.

Ders Kitabi Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Igerikleri

ve / veya

Kaynaklar

T v

isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Simavlar

]?e gerlendirme Odevler X 5,4

Olgiitleri Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70

gjﬁmlulm Dog.Dr. Sevki DEMIRBAS

Hafta Konular

1. Yart iletkenler ve diodlar

2. Transistorler

3. Radyolambalari

4. Yiikseltecler

5. Osilatorler

6. Multivibratorler

7. Modiilatorler ve demodiilatorler

8. Ara sinav

9. Elektro optik parcalar

10. Dijital sayaglar

11. Dijital 6telemeli kayiteilar

12. Aritmetik fonksiyonlu dijital devreler
13. Dijital gostergeler ve siiriiciiler, Dijital bellekler
14, A/D ve D/A ¢evirgecleri

15. Doénem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu: Programin Adz:
MATEMATIK-II - MAT- 102 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. 22{;@;2? Odev | Diger | Toplam | Kredi Iﬁrlz;—iii
I 14 - - - 5 63 82 4 3
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar -
Dersin Lineer denklem sistemleri ve matrisler, Limit ve sﬁreklilik,TﬁfeV ve uygulamalari,Belirsiz
fcerigi integral,Belirli integral ve uygulamalari,Diferansiyel denklemler ,Istatistik

Dersin Amaci

Ogrenciye ders kapsamindaki konulari verimli bir sekilde ogreterek gerekli ve yeterli
Matematik temeli olusturarak Meslek derslerindeki Matematik konularini daha iyi anlamasim
ve 6grendigi Matematik konularini mesleginde kullanmasini saglamak.

Ogrenme 1-Genel Matematik kavramlarini anlayabilme
Ciktilart ve 2-Genel Matematik kavramlarini gerekli yerlerde kullanabilme
Yeterlilikler(OC)
Ders Kitab1 1-M.Balc1, Genel Matematik 1 , Ankara Universitesi , 2000
velveya ) ]
Kaynaklar 2.Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Igerikleri
Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 19,5
3 ) Kisa Sinavlar
Deg,.erlendu‘rme Odevlor X 54
Olgiitleri -
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger (Sanal Sinif Katilimlari, igerik Okuma) X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlular1
Hafta Konular
1 Matris ve Lineer Denklem Sistemleri
2 Determinant Hesabi
3 Ters Matrisin Bulunmasi
4 Limit Hesabi
5 Stireklilik ve Fonksiyonlarin stirekliligi
6 Tiirev ve Tiirev Alma Kurallari
7 Trigonometrik ve Logaritmik Fonksiyonlarin Tirevleri
8 Ara Sinav
9 Tirev ve Uygulamalari
10 Integral
11 Integral ve Uygulamalari
12 [statistik: Bazi Temal Kavramlarmn tanimlanmasi
13 Frekans dagilimlari
14 Verilerin grafiksel edsterimi
15 Donem Sonu Sinavi

18




Dersin Adi-Kodu: Programin Adi:

TURK DiLi-Il - TUR- 102 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSi
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. Fg:ilzﬁ;z:] Odev | Diger | Toplam | Kredi | AKTS Kredisi
| 14 - - - 5 40 59 2 2
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar -

Kelime bilgisi, ciimle bilgisi ve ciimle bozukluklari, kompozisyon ve kompozisyon bilgileri,
anlatim ve anlatim tiirleri.

Dersin
Igerigi

Ogrencilerin dil bilincini gelistirmek, gramer bilgilerini artirmak ve okuduklarini anlama,

Dersin A . o
crsin Amact anladiklarini giizel ifade etme becerilerini gelistirmek.

Ogrenme 1-Tiirk Dilini iyi kullanabilme
Ciktilar1 ve 2-Etkili iletisim kurabilme
Yeterlilikler(OC)
Ders Kitabi 1-Tiirk Dili ve Kompozisyon Bilgileri (YOK.Komisyon)
vefveya Kaynaklar | (5,41 tan Egitim MYO Ogrenme Ydnetim Sistemi Ders igerikleri
Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 19,5
3 ) Kisa Sinavlar
Deg.erlendlrme Odevler X 5,4
Olgiitleri -
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuar
Diger (Sanal Sinif Katilimlari, igerik Okuma) X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari
Hafta Konular
1 Kelime Bilgisi ve Kelime Tiirleri.
2 Tiirkce’de Isim ve Fiil Cekimleri.
3 Zarflarin ve Edatlarin Tirkce’de Kullanilis Sekilleri.
4 Ciimle, Cimle Unsurlar1, Ciimle Cesitleri ve Ciimle Analizleri.
5 Ciimle Bozukluklar1 ve Uygulamasi.
6 Kompozisyon ve Kompozisyon Unsurlar1.
7 Kompozisyon’da Plan ve Paragraf.
8 Ara Sinav
9 Anlatim ve Anlatim Tiirleri.
10 [lmi Yazilarinin Hazirlanmasinda Uyulacak Kurallar.
11 Tirk ve Diinya Edebivatindan Se¢cme Eserlerin Tanitilmasi ve Okutulmasi.
12 12.Haftanin Devami.
13 Giizel Konusma, Yazma ve Retorik Uygulamalari.
14 13.Haftanin Devami.
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

ATATURK ILKELERI VE INKILAP TARIHI-II -

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

TAR- 102
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil . Proje/Alan | . . -
Y Teori | Uyg. | Lab. ) Odev | Diger Toplam | Kredi | AKTS Kredisi
Calismasi
| 14 - - - 5 40 59 2 2
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar -
Tiirk Inkilabmin Stratejisi, Cumhuriyet ydnetiminin kurulmasi, halifeligin kaldirilmast,
Terakkiperver Cumhuriyet Firkas1 ve Takrir-i Siikun, Tiirk hukuk inkilabi, egitim ve kiiltiir
inkilabi, iktisadi inkilap, devletgilik ilkesinin kabulii, ¢ok partili hayata gegme denemesi ve
. baz1 i¢ siyasi olaylar, sosyal yapida ve saglik alaninda inkilap, Tiirkiye Cumhuriyeti’nin dis
Dersin . . . o o . e .
igerigi politikast (1919-1960), jeopolitik ve Tiirkiye’'nin jeopolitik durumu, {iniversite gengligine

yonelik psikolojik hareket tehdidi, Atatiirk ilkeleri, Atatiirkciilikk, Tiirkiye ve Atatiirkcii
diistinceye yonelik tehditler hakkinda bir genel degerlendirme. Atatiirk ve devlet hayati,
Atatiirk ve fikir hayati, Atatiirk ve milli egitim, Atatiirk ve kiiltlir politikasi, Atatiirk ve iktisat,
din ve laiklik konularina yer verilmektedir.

Dersin Amaci

Atatiirk¢ii diisiince ve Tirkiye Cumhuriyeti tarihi hakkinda dogru ve akademik bilgiler
vermek

Ogrenme 1-Atatiirk ilke ve inkilap tarihi hakkinda bilgi sahibi olma

Ciktilar1 ve 2-Atatiirk ilke ve inkilaplarini 6zimseme

Yeterlilikler(OC)

Ders Kitabi 1-Atatiirk ilkeleri ve Inkilap Tarihi (I/1.1/2.11.).Yiiksekdgretim Kurulu Yayinlarr;

ve/veya Kaynaklar

2.Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yénetim Sistemi Ders Icerikleri

Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz
Ara Sinavlar X 19,5
3 . Kisa Sinavlar
Deg"erlendlrme Odevior X 54
Olgiitleri -
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuar
Diger (Sanal Sinmif Katilimlari, Icerik Okuma) X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari
Hafta Konular
1 Tiirk Inkilabinin Stratejisi
2 Cumbhuriyet yonetiminin kurulmasi, halifeligin kaldirilmasi
3 Terakkiperver Cumhuriyet Firkasi ve Takrir-i Siikun
4 Tiirk hukuk Inkilabi, egitim ve kiiltiir inkilabu, iktisadi inkilap, devletcilik ilkesinin kabulii
5 Cok partili hayata gecme denemesi ve bazi i¢ siyasi olaylar
6 Sosval yapida ve saglik alaninda inkilap
7 Tirkiye Cumhurivyeti’nin dis politikasi (1919-1960),
8 Ara Sinav
9 Jeopolitik ve Tiirkiye’nin jeopolitik durumu, ,
10 Universite gencligine yonelik psikolojik hareket tehdidi
11 Atatiirk Tlkeleri, Atatiirkciiliik, Tiirkiye ve Atatiirkcii diisiinceve yonelik tehditler
12 Atatiirk ve devlet hayati, Atatiirk ve fikir hayati, Atatiirk ve milli egitim, Atatirk ve kiltiir
13 Atatiirk ve iktisat
14 Atatiirk din ve laiklik
15 Donem Sonu Sinavi

20




Dersin Adi-Kodu:
BILGISAYAR II — BiL - 102

Programin Adz:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil .
. Proje/Alan 2 . . | AKTS

Teori | Uyg. Lab. Calismast Odev Diger | Toplam Kredi Kredisi
] 14 - - - 14 20 48 3 2
Ders Dili Tiirkge
Zorunlu_ / Zorunlu
Se¢meli
On sartlar Yok

Dersin Igerigi

Bilisim ve Bilisimin sosyal yapi tizerine etkileri, Bilisim giivenligi, Temel donanim bilgisi ve ofis
paket programlarinin ileri diizeyde uygulamalari

Dersin Amaci

Bilisimi kavramak ve toplum iizerine etkilerinin farkina varmak, biligim giivenligi konusunda
bilingli olmak, bilgisayarda temel donanim kullanim becerisine sahip olmak ve ofis programlarini
ileri diizeyde alana uyarlayarak kullanmak.

Ogrenme 1.Temel bilisim becerilerine sahip olabilme,
Ciktilar1 ve 2.Alani ile ilgili ihtiyag¢ duydugu bilgisayar donanimi etkin sekilde kullanabilme
Yeterlilikler 3.Alanina uygun olarak her bir ofis programini tek tek veya birbirleriyle etkilesecek sekilde etkin
sekilde uygulayabilme.
Ders Kitabi 1.Bilgisayar I, EDM Yayincilik, Ankara, 2007. Editér: Prof. Dr. Bilal GUNES
velveya 2. Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Igerikleri
Kaynaklar
Varsa (X) olarak Yiizde
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Deg§rlendirm Kisa Sinavlar
e Olgitleri Odevler X 5,4
Projeler
Donem Odevi
Laboratuar
Diger (Sanal Simif Katilimlari, igerik Okuma) X 5,1
Doénem Sonu Sinavi X 70
Hafta Konular
Bilisim ve Bilisim Becerileri
2 Toplumsal Yapi ve Bilisim Toplumu
3 Bilisim Giivenligi
4 Bilisim Giivenligi
5 Temel Bilgisayar Donanimi
6 Microsoft Office Uygulamalar1 (WORD)
7 Microsoft Office Uygulamalar1 (WORD)
8 Ara Siav
9 Microsoft Office Uygulamalar1 (EXCEL)
10 Microsoft Office Uygulamalar1 (EXCEL)
11 Microsoft Office Uygulamalar1 (POWER POINT)
12

Microsoft Office Uygulamalari (POWER POINT)
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13 Microsoft Office Uygulamalar1 (OUTLOOK)

14 Microsoft Office Uygulamalar1 (OUTLOOK)
15 Doénem Sonu Sinavlart
Sayisi Siiresi Toplam
(Saat)
Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14
Ogrenci I Yikii iqerik Okuma 14 1 14
Dagilimi ve Internette tarama, kiitiiphane 1 5 5
AKTS Hesabi Odev Hazirlama 1 5 5
Ara sinav ve ara sinava hazirlik 1 7 7
Final sinav1 ve final sinavina 1 14 14
Toplam Is Yiikii 59
Dersin AKTS Kredisi 2
Program ve Ogrenme Ciktilar1 Iliskisi
Ders Ogrenme Program Ciktilar
Ciktilar 112]3)4)5]6]718)19)]10]11]12]13] 14 15
1 413131413 4 3
2 414131413 4 3
3 514141514 4 3
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Dersin Adi-Kodu:

YABANCI DIL-Il - YAD- 102

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yartyil Proje/Alan | . AKTS
Teori Uyg. | Lab. Dig Toplam | Kredi .
¥ Caligmasi Odev 18t P Kredisi
| 14 - - - 5 63 82 4 3
Ders Dili Tirkce
Zorunlg / Zorunlu
Secmeli
On sartlar -
Zamanlar: Simdiki zaman, Genis zaman, Ge¢mis zaman, Gelecek zaman yapilari; Kipler: Might,
Dersin Could, Can, Must, May; Zarflar: Yer, Yon, Amag, Hal zarflari; Sifatlar: Sifatlarin sirasi,
igerigi Karsilastirma, Ustiinliik belirten yapilar; Edilgen Yap1: Simdiki, Genis, Gegmis, Gelecek

zamanda edilgen yapi; Sart Climlecikleri; Sifat Tiimceleri; Aktarim Ciimleleri; Fiil Yapilari:
TO, -ING; Isim Ciimlecikleri; Zarf Ciimlecikleri; Karsilagtirmali Yapilar

Dersin Amaci

Bu ders baslangic seviyesinde ingilizce Ogrenen 6grenciler icin tamamlayici bir derstir. Bir
dilde hem yazili hem de sozel olmak {izere 6grencinin etkin iletisimi icin gerekli becerileri
yogun ve sistematik pratik yapmasini saglamaktir

Ogrenme 1-Temel Ingilizce gramer kavramlarii anlayabilme
Ciktilar1 ve 2-Temel Ingilizce gramer kavramlarii ve kelimeleri gerekli yerlerde kullanabilme
Yeterlilikler(OC)
Ders Kitabi 1-Kelesoglu N- Kili¢ S- Giines U- Rowbotham B- Rowbotham K, ‘English Builder’ ISBN:975-
velveya 6583-22-3, Sun Publications, Ankara 2004
Kaynaklar 2.Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Icerikleri
Varsa (X) Yiizde
olarak
Ara Sinavlar X 19,5
5 ) Kisa Sinavlar
Deg"erlendlrme Odevior X 54
Olgiitleri -
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuar
Diger (Sanal Sinif Katilimlari, Igerik Okuma) X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari
Hafta Konular
1 Osrenilen konularin kisa bir tekrari ve ders iceriginin aciklanmasi
2 Soru kelimeleri; diizensiz isimler
3 Hayvanlari tarif etme; renkler; dlciiler; evcil hayvanlar hakkinda soru sorma
4 Simdiki zaman
5 Simdiki zaman ve Genis zamanin karsilastirilmasi(50. sayfanin sonuna kadar)
6 Hava kosullar1 \ iklim: giysiler: giysi satin alma
7 Cogullar; sayilabilen \ sayilamavyan isimler; a\ an\ some; how much \ how many; a few \ a little;
8 Ara Sinav
9 Yemek \icecek cesitleri: 6glinler; restoranlar; yemek siparisi; siparis kabulii \ reddi
10 Was/were,had,could;yer belirten zarflar(63. sayfanin sonuna kadar)
11 6-8 iinitelerin tekrari
12 Bir yerlesim birimindeki yerler \ binalar; yon tarifi;
13 (a,an,the,will)gecmis zamana giris
14 olumlu ,olumsuz, soru climleleri.diizenli diizensiz fiiller
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Ad1 ve Kodu: ) Programin Adt: o
BILGISAYAR DESTEKLI TASARIM I — KOT - 201 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yartyll Teori | Uyg. | Lab. P(r;cglel s/m'o;llsn Odev Diger | Toplam | Kredi Iﬁ\rlg—igi
11 14 - - - 14 63 91 3 4

Ders Dili Tiirkge

Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu

On Sartlar Yok

Dersin Igerigi

Piyasadaki kullanilan bilgisar destekli tasarim programlariyla parga, montaj ve {i¢ goriiniis
¢izimini 6grenmek. Her dgrenci proje yapip sunacak

Dersin Amaci

Bilgisayar destekli ¢izimini 6gretmek

1.isletim sistemleri konusunda beceri kazanmis meslegi ile ilgili tasarim paketlerini

81gkr Z g:leve kullanabilirbir duruma gelmis .tigrenci.nin, sekt@r bazmdg cok yaygmn kullanilan bil_gisayar_
veterlilikler destekh tasarlm(CAP) paketlerlnl akjuf ve e'tklln bir selglde kullgnabllme, bu paketi kendi
mesleginde kullanabilir bir duruma getirecek bilgi ve beceri kazanabilme
Ders Kitabi ) .
ve / veya Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y6netim Sistemi Ders I¢erikleri
Kaynaklar
T T e
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
I_?egerlendirme Odevler X 54
Olgiitleri -
Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70
g(frrjmlulan Yrd.Dog.Dr.ismail SAHIN
Hafta Konular
1. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglar
2. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglari
3. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglart
4, Bilgisayar Destekli Tasarim Araglar
5. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglar
6. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglari
7. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglar
8. Ara Sinav
9. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglari
10. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglari
11. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglar
12, Bilgisayar Destekli Tasarim Araglar
13. Bilgisayar Destekli Tasarim Araglart
14, Bilgisayar Destekli Tasarim Araglar
15. Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi ve Kodu: Programin Adz: o
MAKINA BILIMI VE ELEMANLARI — KOT - 203 | KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Do -
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. A?!i?‘l/ Odev Diger | Toplam Kredi AKT.S.
Calismast Kredisi
11 14 - - - 14 63 91 3 4
Ders Dili Tiirkge
Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu
On Sartlar Yok

Dersin Icerigi

Birim Sistemleri, Malzeme Bilgisi, Gerilmeler, Makine Elemanlari, Mukavemet, Genel
kavramlar, ¢cekme-uzama deneyi, Hooke kanunu. Emniyet katsayisi, yorulma. Cekme, basma,
kayma gerilmeleri. Atalet momenti, egilme gerilmesi, kuvvet-moment grafikleri. Egilme
miktari. Burkulma , bilesik gerilme, gerilme enerjisi , Makine elemanlart Genel kavramlar,
gerilme analizi, bilesik gerilme, kirilma teorisi, yorulma, emniyet katsayisi, giivenilirlik,
centik, biyiiklik, yiizey ve diger faktorler. Malzeme secimi, per¢inli, kaynakli, lehimli
baglantilar, kuvvet ve moment yiikii. Baglanti ve giic vidalari, miller, iki boyutlu analiz,
kamalar, yaylar. Rulmanli-kaymali yataklar. Giig iletimi; friksiyon diskleri, disliler, diiz, helis,
konik, sonsuz vida dislileri, zincirli ¢arklar, kayish kasnaklar, kaplinler , kavramalar, frenler

Dersin Amaci

Birim Sistemleri, Malzeme Bilgisi, Gerilmeler, Makine Elemanlari, Mukavemet, Genel
kavramlar, ¢ekme-uzama deneyi, Hooke kanunu. Emniyet katsayisi, yorulma. Cekme, basma,
kayma gerilmeleri. Atalet momenti, egilme gerilmesi, kuvvet-moment grafikleri. Egilme
miktari. Burkulma , bilesik gerilme, gerilme enerjisi , Makine elemanlar1 Genel kavramlar,
gerilme analizi, bilesik gerilme, kirtlma teorisi, yorulma, emniyet katsayisi, giivenilirlik,
centik, biiyiiklik, yiizey ve diger faktorler. Malzeme se¢imi, per¢inli, kaynakli, lehimli
baglantilar, kuvvet ve moment yiikii. Baglanti ve gii¢ vidalari, miller, iki boyutlu analiz,
kamalar, yaylar. Rulmanli-kaymali yataklar. Giig iletimi; friksiyon diskleri, disliler, diiz, helis,
konik, sonsuz vida dislileri, zincirli ¢arklar, kayish kasnaklar, kaplinler , kavramalar, frenler
konularint 6gretmek

1.Birim Sistemleri, Malzeme Bilgisi, Gerilmeler, Makine Elemanlar1 ve Mukavemet ile ilgili

81gkrtel E:Ee ve konular agiklayabilme.
. 2.Birim Sistemleri, Malzeme Bilgisi, Gerilmeler, Makine Elemanlar1 ve Mukavemet ile ilgili
Yeterlilikler problem ¢6zebilme.
Ders Kitab1 . .
ve / veya Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y6netim Sistemi Ders Igerikleri
Kaynaklar
Varsa ( X) olarak Yiizde
Isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X 5.4
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 5,1
Donem Sonu Sinavi X 70
SD(f;jmlularl Dog.Dr. Hiidayim BASAK
Hafta Konular
1. Birim Sistemleri, Malzeme Bilgisi, Gerilmeler, Makine Elemanlari
2. Mukavemet, Genel kavramlar, cekme-uzama deneyi, Hooke kanunu. Emniyet katsayist,
3. (Cekme, basma, kayma gerilmeleri
4, Atalet momenti, egilme gerilmesi, kuvvet-moment grafikleri
5. Egilme miktar1. Burkulma , bilesik gerilme, gerilme enerjisi
6. Makine elemanlari
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Genel kavramlar, gerilme analizi, bilesik gerilme, kirilma teorisi, yorulma, emniyet katsayisi,

’ giivenilirlik, ¢entik, biiylikliik, ylizey ve diger faktorler
8. Ara Sinav
9. Malzeme se¢imi, per¢inli, kaynakli, lehimli baglantilar
10. Baglanti ve gii¢ vidalari, miller, iki boyutlu analiz, kamalar, yaylar
11. Rulmanli-kaymal1 yataklar
12. Rulmanli-kaymal1 yataklar
13. Giig iletimi
14, Giig iletimi
15. Donem Sonu Sinavi
Sayisi Siiresi (Saat) Toplam
Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14
Ogrenci I Yiikii igerik Okuma 14 2 28
Dagilimi ve I“nternette tarama, kiitliphane 1 5 5
AKTS Hesabi Odev Hazirlama 1 10 10
Ara sinav ve ara sinava hazirlik 1 15 15
Final sinav1 ve final sinavina 1 25 25
Toplam Is Yiikii 97
Dersin AKTS Kredisi 4

Program ve Ogrenme Ciktilar1 Iliskisi

Ders Ogrenme

Program Ciktilar

Ciktilart 11213456718 lolwoj11]12]13] 14 15
1 514]4]5 5 4 4
2 4l4]4]5 3 3 4
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Dersin Ad1 ve Kodu: o Programin Adr:
IZDONSOMATIK VE HIDROLIK SISTEMLER — KOT - KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Proje /
Yariyil . ) .
art Teori | Uyg. | Lab. Alan Odev Diger | Toplam | Kredi AKT.S.
Kredisi
Caligmasi

11 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu
On Sartlar Yok

Dersin Icerigi

Hidroligin Temel Ilkeleri, Hidrolik Elemanlar ve Devreler, Hidrolige Giris, Hidrolikte
Temel Prensipler, Hidrolikte Standart Semboller, Hidrolik Boru ve Hortumlar, Hidrolik
Pompalar, Hidrolik Motorlar, Hidrolik Silindirler, Sizdirmazlik Elemanlari, Hidrolik
Valfler, Yag Haznesi, Filtreler, Hidrolik Akiimiilatorler, Hidrolik Akiskanlar, Elektro-
Hidrolik Sistemler, Hidrolik sistemlerde Hatalar ve Tespitler, Hidrolik Devreler, Endiistride
Hidrolik Sistemlerin Uygulama Alanlari.

Pnématigin Temel ilkeleri, Pnomatik Elemanlar ve Devreler, Pnématige Giris, Pnomatikte
Fiziksel Prensipler, Havanin Uretimi ve Bakimi, Pnomatikte Havanin Dagitimi, Pnomatikte
Standart Semboller, Pnématik Silindirler, Sizdirmazlik Elemanlari, Pnématik Motorlar,
Pnomatik Valfler, Pnématik Devreler ve Cizimleri, Pnomatik Devre Cizim Metotlar1, Hidro-
Pnomatik, Pndmatik Devrelerin Uygulama Alanlari, Pnomatikte Ariza Bulma,
Elektropndomatik Tanitimi, Tasarimi, Sistemlerin Kurulmasi, Programlanabilir Kontrol
Organlar1 (PLC) Sistem Elemanlar1, Programlama, Projelendirme, Uygulama

Dersin Amaci

Hidroligin Temel Ilkeleri, Hidrolik Elemanlar ve Devreler, Hidrolikte Standart Semboller,
Elektro-Hidrolik Sistemler, Endiistride Hidrolik Sistemlerin Uygulama Alanlari, Pnématigin
Temel Ilkeleri, Pndmatik Elemanlar ve Devreler, Pnomatik Motorlar, Pnématik Devreler ve
Cizimleri, Pnomatik Devre Cizim Metotlari, Hidro-Pnomatik, Pnomatik Devrelerin
Uygulama Alanlar1, Pnomatik Devrelerin Uygulama Alanlari, Elektropnomatik Tanitimi,
Programlanabilir Kontrol Organlar1 (PLC) Sistem Elemanlar1 konularini 6gretmek

Ogrenme
Clgktllarl ve 1.Pnématik ve hidrolik sistemlerin ¢aligma sistemlerini aciklayabilme ve uygulayabilme
Yeterlilikler
Ders Kitabi ) _
ve / veya Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yo6netim Sistemi Ders I¢erikleri
Kaynaklar
Varsa ( X ) olarak Yiizde
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X 5.4
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70
g)c?rrlslmlularl Dog. Dr. Thsan Korkut
Hafta Konular
1. Hidroligin Temel Ilkeleri
2. Hidrolik Elemanlar ve Devreler
3. Hidrolik Elemanlar ve Devreler
4. Hidrolikte Standart Semboller
5. Elektro-Hidrolik Sistemler
6. Elektro-Hidrolik Sistemler
7. Endiistride Hidrolik Sistemlerin Uygulama Alanlari
8. Ara Siav
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9. Pnématigin Temel ilkeleri
10. Pnomatik Elemanlar ve Devreler
11. Pnomatik Devreler ve Cizimleri
12, Hidro-Pnomatik
13. Pnomatik Devrelerin Uygulama Alanlari
14. Programlanabilir Kontrol Organlar1 (PLC) Sistem Elemanlar1
15. Doénem Sonu Sinavi
Sayist Siiresi (Saat) Toplam
Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14
Ogrenci s Yiikii ?gerik Okuma 14 2 28
Dagilim1 ve I}lternette tarama, kiitiiphane ¢aligmast 1 5 5
AKTS Hesabi Odev Hazirlama 1 5 5
Ara sinav ve ara simava hazirlik 1 10 10
Final sinav1 ve final sinavina hazirlik 1 20 20
Toplam Is Yiikii 82
Dersin AKTS Kredisi 3
Program ve Ogrenme Ciktilar1 iliskisi
Ders Ogrenme Program Ciktilart
Ciktilart 112]13]4]5]6)7]8)o]wof1r]12]13)14] 15
1 5 514 5131]4 4 4
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Dersin Adi ve Kodu: . . Programin Adr:
I;O(;NTROL VE KUMANDA SISTEMLERI - KOT - KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Proje/ | Odev
Yariyil . .
amt Teori | Uyg. | Lab. Alan Diger | Toplam | Kredi AKT.S.
Kredisi
Caligmasi

i 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu/Segmeli | Zorunlu
On Sartlar Yok

Dersin Icerigi

Otomatik kumanda sembolleri, Otomatik kumanda elemanlari, Otomatik kumanda
devreleri, Otomatik kuman kontrol ve kumanda; amaci, Onemi, ilkeleri ve temel
elemanlarin (rdle, kontaktdr, termik-manyetik salter, sensor, sinir anahtari, paket salter
vb.) Yapilar1 ve ¢aligmalari. 11k hareket sistemleri, giic ve kumanda semalarinin ¢izimi,
kumanda elemanlarinin sembolleri, ilgili endiistriyel uygulamalara ait 6rnek ¢izimler ve
problem ¢6ziimleri

Dersin Amaci

Otomatik kumanda sembolleri, Otomatik kumanda elemanlari, Otomatik kumanda
devreleri, Otomatik kuman kontrol ve kumanda; amaci, Oonemi, ilkeleri ve temel
elemanlarin (role, kontaktor, termik-manyetik salter, sensor, sinir anahtari, paket salter
vb.) Yapilar1 ve ¢alismalar1. 11k hareket sistemleri, gii¢ ve kumanda semalarinin ¢izimi,
kumanda elemanlarinin sembolleri, ilgili endistriyel uygulamalara ait 6rnek ¢izimler ve
problem ¢6ziimlerini 6gretmek

Ogrenme
Ciktilar1 ve
Yeterlilikler

1.Kumanda giris elemanlarin1 ve sembollerini taniyabilme, baglantisini ve sec¢imini
yapabilme.

2.Elektrik motorlarint elektrik ve mekanik nedenlerden dolayr yanmaktan koruyan
koruma rdlelerini taniyabilme, baglantilarin1 yapabilme; Elektrik motorlarii devreye
alma, devir yoni ve hizi degistirme, yavaslatma ve frenleme uygulamalarini yapabilme;
Asansorlerin - mekanik yapisin1 taniyabilme, kumandasinin giivenli sekilde nasil
yapilabilecegini kavrayabilme.

Ders Kitab1
ve / veya
Kaynaklar

Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y6netim Sistemi Ders Icerikleri

Degerlendirme
Olgiitleri

Varsa ( X ) olarak | Yiizde
isaretleyiniz (%)

Ara Siavlar X 19,5

Kisa Sinavlar

Odevler X 5,4

Projeler

Dénem Odevi

Laboratuvar

Diger X 5,1

Donem Sonu Sinavi X 70

Ders
Sorumlular:

Yrd. Dog. Dr. Nursel Akgam

Hafta

Konular

Otomatik kumanda sembolleri

Otomatik kumanda elemanlar1

Otomatik kumanda devreleri

Otomatik kumanda devreleri

Alan etkili transistorler

Otomatik kuman kontrol ve kumanda

Otomatik kuman kontrol ve kumanda

Ara Sinav

54 B Il B B Bl Bad N4 B

[lk hareket sistemleri

H
e

Gii¢ ve kumanda semalariin ¢izimi

H
=

Kumanda elemanlarinin sembolleri
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12. Problem ¢oziimleri
13. Problem ¢6ziimleri
14. Problem ¢oziimleri
15. Donem Sonu Sinavi
Sayisi Siiresi (Saat) | Toplam
Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14
Ogrenci I Yiikii ?g:erik Okuma 14 2 28
Dagilim1 ve I}lternette tarama, kiitiiphane ¢aligmast 1 5 5
AKTS Hesabi Odev Hazirlama 1 5 5
Ara sinav ve ara siava hazirlik 1 10 10
Final sinavi ve final sinavina hazirlik 1 20 20
Toplam s Yiikii 82
Dersin AKTS Kredisi 3
Program ve Ogrenme Ciktilar1 iliskisi
Ders Ogrenme Program Ciktilar
Ciktilar 12]3]4]s5l67]8]ofwo]irf12]13)14] 15
1 5 514 3 4
2 5 415 4 4

30




Dersin Adl ve Kodu: Programin Adr: N
ALGORITMALAR VE PROGRAMLAMA — KOT - 209 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yartyll Teori | Uyg. | Lab. P(r;cglel s/m'o;lﬁn Odev Diger | Toplam | Kredi Iﬁrit-jrigi
11 14 - - - 14 63 91 4 4
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu
On Sartlar Yok

Dersin Igerigi

Algoritma akis semalari, C#.Net programlama dili tabanli olarak, editdriin tanitimi,
degiskenler, operatorler, karsilastirma deyimleri, dongii deyimleri, diziler ve alt programlarin

kullanilmasi

Dersin Amaci

Program yazmada algoritmik mantigin1 6gretmek.

Ogrenme 1.Program yazmada algoritma mantigin1 uygulayabilme.
Ciktilart ve 2.Programlama programlarini kullanabilme.
Yeterlilikler 3.Program yazabilme.
Ders Kitabi ) )
ve / veya Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y 6netim Sistemi Ders I¢erikleri
Kaynaklar
T ] Ve
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Simavlar
I?egerlendirme Odevler X 5 ,4
Olgiitleri -
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70
Sc?rrlslmlularl Yrd. Dog. Dr. Hasan S. Bilge
Hafta Konular
1. Akis semalarinin tanitimi ve 6rnekler
2. Degigkenler, veri tipleri
3. Operatorler
4, Karsilastirma deyimi ve operatorleri
5. Mantiksal operatorler, blok kullanimy, i¢ ice kargilagtirma deyimleri
6. For-Do dongii deyimleri
7. While- Dongiileri
8. Ara Sinav
9. Dongiilerle ilgili uygulamalar
10. Tek boyutlu diziler
11. Iki boyutlu diziler
12, Procedure uygulamalari
13. Function uygulamalari
14, Akis semalarinin tanitimi ve 6rnekler
15. Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adl ve Kod}l: Programin Adi: N
ELEKTRIK MAKINALARI — KOT - 211 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Proje/ | C
Yariyil Teori | Uyg. Lab. Alén Odev Diger | Toplam Kredi AKT.S.
Calismas: Kredisi
i 14 - - - 14 50 78 3 3

Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu
On Sartlar Yok

Dersin Igerigi

Elektriksel,hidrolik ve pnomatik servo sistemlerin tanitilmasi ve simniflandirilmalari, servo motorlarin
temel Ozellikleri, adim motorlari, anahtarlamali reliiktans motorlari, firgasiz DA motorlari, siirekli
miknatisli senkron motorlar ve lineer servo motorlarin ¢alisma ilkeleri, kontrol yontemleri, siiriiciileri,
cevre donanimlari ve uygulamalari

Dersin Amaci

Senkro ve Servo elektik motorlarini temel 6zelliklerini 6gretmek

1.D.A. makinalarinin yapisi, ozellikleri ve calisma ilkelerini kavrayabilme; D.A. genaratdrlerinin
temel kavramlarini (karekteristiklerini) ve deneylerini kavrayabilme; D.A. motorlarinda yol verme hiz
kontrolii ve frenleme ydntemlerini kavrayabilme; Tek fazli iki sargili ve Ug Fazli transformatorlerin

81gkr$1arﬁe ve yapisini ve ¢aligsma ilkel.erini kavrayabilme; Trgnsformatérlerin bosta, kisa devre ve yiikte ¢aligmadaki
veterlilikler davraniglarinm kavrayabilme; Transformatdrlerin esdeger dev.re ve esdeger devrﬂe elemanla.rln‘ln deney
sonuglarindan faydalanarak hesabinin yapilmasini kavrayabilme; Transformatdrlerde verimi bulmak
amaciyla temel deney sonuglarindan yararlanarak verim hesabinin yapilmasini kavrayabilme; 2.Ug
fazli transformatorlerin degigik baglant1 gruplarini tantyabilme.
Ders Kitabi B .
ve / veya Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y o6netim Sistemi Ders Igerikleri
Kaynaklar
Varsa ( X) olarak Yiizde
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Simavlar
Degerlendirme Odevler X 5,4
Olgiitleri Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger X 5,1
Doénem Sonu Sinavi X 70
Ders Yrd. Dog. Dr. Sevki DEMIRBAS
Sorumlulari
Hafta Konular
1. Elektriksel,hidrolik ve pnomatik servo sistemler
2. Elektriksel,hidrolik ve pndmatik servo sistemler
3. Servo motorlarin temel 6zellikleri
4. Servo motorlarin temel 6zellikleri
5. Adim motorlari
6. Anahtarlamali reliiktans motorlari
7. Anahtarlamali reliiktans motorlari
8. Ara Siav
9. Fir¢asiz DA motorlari
10. Siirekli miknatislt senkron motorlar
11. Lineer servo motorlarin ¢aligma ilkeleri
12. Kontrol yontemleri
13. Siiriiciileri
14, Cevre donanimlar1 ve uygulamalari
15. Doénem Sonu Sinavi
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Dersin Adive Kodg: ' Programin Adr: N
MIKRODENETLEYICILER — KOT - 213 KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Proje/ | C
Yartyll Teori Uyg. | Lab. Alén Odev Diger | Toplam | Kredi AKT.S.
Calismas: Kredisi
i 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu/Se¢meli | Zorunlu
On Sartlar Yok

Dersin Igerigi

Mikrobilgisayar temel donanim birimlerini tanima, temel mikrobilgisayar mimarisi, kayit¢ilar, isaretciler,
bayraklar, bellek birimleri ve kod ¢oziiciiler. Veri transferi ve zamanlama diyagramlari. Assembly
programlama dilinin tanitimi, komutlar ve basit assembly programlarinin yazimu.

Dersin Amaci

Mikrobilgisayar sistemlerinin ve assembly programlama dilinin 6grenilmesi.

Ogrenme 1.Mikroislemci ve mikrodenetleyicinin ana pargalarini agiklayabilme; Bellekleri tanimlayabilme.
Ciktilart ve 3.Mikroiglemci ve mikrodenetleyici programlayabilme.
Yeterlilikler
Ders Kitabi 1 .Mikroiglemciler ve 8051 Ailesi, Haluk Giimiiskaya, Alfa Yayinlari, 2002
ve / veya 2.Assembly Language for Intel-Based Computers, K.R. Irvine, Printice Hall, 2003
Kaynaklar 3. Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y6netim Sistemi Ders I¢erikleri
Varsa ( X ) olarak Yiizde
isaretleyiniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X 2.4
Olgiitleri Projeler
Donem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Doénem Sonu Sinavi X 70
Ders Yrd. Dog. Dr. Firat HARDALAC
Sorumlulari
Hafta Konular
1. Temel bellek birimleri
2. Bellek haritasi ve kod ¢oziiciiler
3. Mikroislemcinin i¢ ve dig mimarisi
4. Basit bir mikrobilgisayarin yapisi
5. Harici giris ve ¢ikig cihazlarinin ¢aligsma prensibi
6. Giris-¢ikis, yazma-okuma deyimlerinin zamanlama diyagramlari
7. Intel mikroiglemci kayitgilar ve bayraklar
8. Ara Sinav
9. Intel mikroislemci kayit¢ilart ve bayraklar
10. Debug ortaminin tanitimi ve mov deyimi
11. Debug ortaminin tanitimi ve mov deyimi
12, Add, sub, mul komutlari
13. Dallanma komutlar1
14. Kaydirma ve dondiirme komutlari
15. Doénem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

KALITE GUVENCE VE STANDARTLARI - KOT - 217

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil i R
Teori | Uyg. | Lab. Iggfgﬁ‘;i? Odev Diger | Toplam | Kredi | AKTS Kredisi
i 14 - - - 14 50 78 2 3
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Igerigi

Standardizasyon, Kalite Ve Kalite Kavramlari, Kalite Giivence, Mesleki Standartlar

Dersin Amaci

Kalite ve standartlarin temel kavramlarini anlatmak

Ogrenme Ciktilart
ve Yeterlilikler

1.Standardizasyonun geregini ve dnemini kavrayabilme.
2.Kalite ve Kalite Kavramlarmi agiklayabilme, Kalite Giivencenin 6nemini kavrayabilme,
Mesleki Standardlari agiklayabilme,

Ders Kitabi
ve/veya Kaynaklar

Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Igerikleri

Degerlendirme
Olgiitleri

Varsa ( X') olarak Yiizde

isaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Odevler X 5,4
Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Donem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Dog. Dr. Enver Aydogan

Hafta Konular
1 Standardizasyonun gelisim siireci, standardizasyonun tanimi,standartlarin amaci
2 Standardizasyonun faydalar1, Tiirkiye de standartlar1 ve standardizasyon ¢alismalar:
3 Tirk Standartlar1 Enstitiisii ve gorevleri, Tiirkiye'deki belgelendirme ¢alismalari .Bolgesel ve
uluslararasi standardizasyon kuruluslari
4 Ulusal ve uluslararasi metroloji, kalibrasyon calismalar1 ve kuruluslari,
5 Kalitenin tanimi, Kalite kavramlari, kalite yaklasimlari
6 Kalite ve verimlilik arasindaki iligki,kalite maliyetleri ve riskleri, Kalite Glivencenin yararlari,
7 Kalite kontrol kavrami, Toplam kalite yonetimi, Kalite yonetim ilkeleri
8 Ara sinav
9 TS-EN-ISO 9000 standartlar1, TS-EN-ISO 9001 standartlar1
10 TS-EN-ISO 9004 standartlari,
11 ISO 19011 standartlari
12 Mesleki standartlar
13 Hatali malzeme, Possion olasilik dagilimi
14 Hatali malzeme, Possion olasilik dagilimi
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

BILGISAYAR DONANIMI - KOT - 219

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yamyl Teori | Uyg. | Lab. F(’;ries/ﬁ;i? Odev Diger | Toplam | Kredi @r};;;
i 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Igerigi

Bilgisayarm Fiziki Yapisi: Anakart; Islemci; Bellek; Disket Siiriiciiler; Sabit Diskler; Sabit
Disk Siiriicii Sistemleri; Cikartilabilir Saklama Uniteleri: Teyp Yedekleme Uniteleri; Compact
Diskler; Girdi ve Cikti Birimleri: Baglanti Noktalari; Klavye; Fare; Oyun Cubugu; Tarayic;
Sayisallastirict Tablet; Ses Karti; Grafik Kart; Genisleme Kartlari; Monitor Yazici; Cizici;
Modem Ag Kartlari; Biiyiik; Orta ve Kiigiik Boy Bilgisayar Donanimlarinin Taninmasi ve
Karsilagtirilmasi.

Dersin Amaci

Ogrencinin bilgisayari olusturan temel birimler hakkinda bilgi sahibi olmasini saglamak

Ogrenme Ciktilart
ve Yeterlilikler

1.Bilgisayar donanimi ve ¢evre birimlerinin yapilarini, ¢aligmalarini ve kullanimlarin
kavrayabilme.

Ders Kitabi
ve/veya Kaynaklar

1.PC Donanim ve Bakim Kilavuzu Mark Minasi/2001
2.Comlekgi, Mehmet (2002) PC Donanimu. Istanbul: Alfa
3. Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Icerikleri

Varsa ( X) olarak Yiizde
isaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X >4
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari Prof. Dr. Ergiin KASAP
Hafta Konular
1 Bilgisayar tiirleri
2 Islemciler
3 Anakartlar
4 Bellekler
5 Bilgisayar kasalar1 ve gii¢c kaynaklari
6 Disk ve disket siiriiciiler
7 Optik aygitlar , GOriintii kartlari
8 Ara sinav
9 Monitorler
10 Klavye ve fare
11 Ses kartlar1 ve tv kartlar
12 Modemler ve Internet
13 Yazicilar
14 Giivenlik
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

BILGISAYAR DESTEKLI TASARIM II — KOT - 202

Programin Ad1:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yamyl Teori | Uyg. | Lab. Iggfgﬁ‘;i? Odev Diger | Toplam | Kredi 2‘;;3
v 14 - - - 14 63 91 3 4
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Icerigi

Piyasadaki kullanilan bilgisar destekli tasarim programlariyla parga, montaj ve ii¢ goriiniis
¢izimini 6grenmek.

Dersin Amaci

Bilgisayar destekli ¢izimi 6gretmek

Ogrenme Ciktilart
ve Yeterlilikler

1.Isletim sistemleri konusunda beceri kazanms meslegi ile ilgili tasarim paketlerini
kullanabilirbir duruma gelmis 6grencinin, sektdr bazinda ¢ok yaygin kullanilan bilgisayar
destekli tasarim(CAD) paketlerini aktif ve etkin bir gsekilde kullanabilme.

2.Bu paketi kendi mesleginde kullanabilir bir duruma getirecek bilgi ve beceri kazanabilme.

Ders Kitab1 Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y6netim Sistemi Ders igerikleri
velveya
Kaynaklar
Varsa ( X) olarak Yiizde
isaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X 24
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulart | Yrd. Dog. Dr. Ismail Sahin
Hafta Konular
1 Bilgisayar destekli tasarim araclari
2 Bilgisayar destekli tasarim araclari
3 Bilgisayar destekli tasarim araclari
4 Bilgisayar destekli tasarim araclari
5 Bilgisayar destekli tasarim araclari
6 Bilgisayar destekli tasarim araclari
7 Bilgisayar destekli tasarim araclari
8 Ara Sinav
9 Bilgisayar destekli tasarim araclari
10 Bilgisayar destekli tasarim araclari
11 Bilgisayar destekli tasarim araclari
12 Bilgisayar destekli tasarim araclari
13 Proje sunumlari
14 Proje sunumlari
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

GUC ELEKTRONIGI - KOT - 204

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yamyl Teori | Uyg. | Lab. F(’;ries/ﬁ;i? Odev Diger | Toplam | Kredi @r};;;
v 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Igerigi

Tetikleme elemanlar;; SCR'nin AA ve DA'da c¢aligmas;; SCR'min dogrultucu olarak
kullanilmasi; Triaklar; AA kiyicilart; Eviriciler; Birlesik uygulamalar

Dersin Amaci

Giic elektroniginin temelleri ve ilgili elektronik elemenlar ve devrelerini 6gretmek

Ogrenme Ciktilart
ve Yeterlilikler

1.Giig elektronigi ile ilgili temel kavramlar1 ve gii¢ yar1 iletkenlerinin (diyot, tristor, triyak vb)
caligma karakteristiklerini kavrayabilme. Gii¢ Konvertorlerinin ¢alisma karakteristiklerini ve
isleyislerini kavrayabilme. Dogrultma devrelerinin ¢alisma karakteristiklerini kavrayabilme
ve isleyiglerini agiklayabilme. Kiyict devrelerinin ¢aligma karakteristiklerini kavrayabilme ve
isleyislerini agiklayabilme. Inverter devrelerinin calisma karakteristiklerini ve isleyislerini

kavrayabilme. Frekans doniistiiriiciilerinin ¢alisma karakteristiklerini ve isleyislerini
kavrayabilme.
Ders Kitabi Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yénetim Sistemi Ders Icerikleri
ve/veya Kaynaklar
Varsa ( X') olarak Yiizde
isaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X 24
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari Dog.Dr.Sevki DEMIRBAS
Hafta Konular
1 Tetikleme elemanlari
2 Tetikleme elemanlari
3 SCR'nin AA ve DA'da calismasi
4 SCR'nin AA ve DA'da calismasi
5 SCR'nin AA ve DA'da calismasi
6 SCR'nin dogrultucu olarak kullanilmasi
7 SCR'nin dogrultucu olarak kullanilmasi
8 Ara sinav
9 Triaklar
10 Triaklar
11 AA kiyicilari
12 AA kiyicilar
13 Eviriciler
14 Birlesik uygulamalar
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

BILGISAYAR TABANLI VERI TOPLAMA VE
KONTROL - KOT - 206

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yamyl Teori | Uyg. | Lab. Fgg{g;ﬁ‘;i? Odev Diger Toplam | Kredi @r};;;
v 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Igerigi

Olgme prensipleri. Sensorler (algilayicilar). Sinyal durumlari. Ornekleme ve tutma devreleri.
Multiplekserler. DAC, ADC, 6rneklenmis data sistemleri. Bus sistemleri. Veri degerlendirme
yazilimlar1. Bilgisayarlarla tanima algoritmalari. Endiistriyel sistemler tizerinde uygulamalar

Dersin Amaci

Olgme prensipleri. Sensorler (algilayicilar). Sinyal durumlari. Ornekleme ve tutma devreleri.
Multiplekserler. DAC, ADC, 6rneklenmis data sistemleri. Bus sistemleri. Veri degerlendirme

yazilimlari. Bilgisayarlarla tanima algoritmalarini 6gretmek

Ogrenme Ciktilart
ve Yeterlilikler

1.0lgme prensiplerini agiklayabilme, Sensorler (algilayicilar) ve Sinyal durumlarini kullanabilme.
2.0rnekleme ve tutma devrelerini ¢alistirabilme. Multiplekserler. DAC, ADC, 6rneklenmis data
sistemlerini a¢iklayabilme.

3.Bus sistemleri,

Veri

algoritmalarini agiklayabilme.

degerlendirme yazilimlarin

kullanabilme,

Bilgisayarlarla tanima

Ders Kitabi
ve/veya Kaynaklar

Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Icerikleri

Varsa ( X ) olarak Yiizde
jsaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X >4
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari Yrd.Dog¢.Dr.Yusuf USTA
Hafta Konular
1 Olcme prensipleri
2 Sensorler (algilayicilar)
3 Sensorler (algilayicilar)
4 Ornekleme ve tutma devreleri
5 Ornekleme ve tutma devreleri
6 Multiplekserler.
7 Multiplekserler.
8 Ara sinav
9 DAC, ADC
10 orneklenmis data sistemleri
11 orneklenmis data sistemleri
12 Bus sistemleri
13 Bus sistemleri
14 Veri degerlendirme yazilimlari
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

OTOMATIK KONTROL - KOT - 208

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSI

Egitim ve Ogretim Y&éntemleri Krediler
Yariyil i ..
Y Teori | Uyg. | Lab. Fggfg/rﬁ‘i? Odev Diger | Toplam | Kredi P?rf;—igi
v 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirkge
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Icerigi

Proses Olglimleri, Enstriimantasyon kavramlari, Pozisyon enstriimanlari, Basing ve vakum
Olciimleri, Agirlik ve kuvvet 6lgiimleri, Hiz ve ivme Ol¢limleri, Seviye 6lgme yontemleri,
Akis Olecme yontemleri, Sicaklik 6lgme yontemleri, Proses kontrolu, Otomatik kontrol
kavramlari, Otomatik kontrol sembolleri, Otomatik kontrol yontemleri, Muhtelif kontrol
yapilari, Kontrol sistemlerinde kararlilik, Son siiriicii elemanlar.

Dersin Amaci

Proses Olglimleri, Enstriimantasyon kavramlari, Pozisyon enstriimanlari, Basing ve vakum
Olciimleri, Agirlik ve kuvvet 6lgiimleri, Hiz ve ivme 6l¢iimleri, Seviye dlgme yontemleri,
Akis Olgme yontemleri, Sicaklik 6lgme ydntemleri, Proses kontrolu, Otomatik kontrol
kavramlar;, Otomatik kontrol sembolleri, Otomatik kontrol yontemleri, Muhtelif kontrol
yapilari, Kontrol sistemlerinde kararlilik, Son siirlicii elemanlar1 6gretmek

Ogrenme Ciktilar:
ve Yeterlilikler

1.0tomatik kontroliin temel kavramlarim agiklayabilme.
2.0tomatik kontrol yontemlerini uygulayabilme, Son siiriicii elemanlarini kullanabilmektir.

Ders Kitabi
ve/veya Kaynaklar

Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Y&netim Sistemi Ders Icerikleri

Varsa ( X ) olarak Yiizde
isaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X >4
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari Yrd.Dog¢.Dr.Nursel AKCAM
Hafta Konular
1 Proses Olctimleri
2 Enstriimantasyon kavramlari
3 Pozisyon enstriimanlar:
4 Basin¢ ve vakum 6lciimleri
5 Agirlik ve kuvvet dlciimleri, Hiz ve ivme 6l¢iimleri
6 Seviye 6lcme yontemleri, Akis 6l¢cme yontemleri
7 Sicaklik 6lcme yontemleri
8 Ara sinav
9 Proses kontrolu, Otomatik kontrol kavramlari
10 Otomatik kontrol sembolleri
11 Otomatik kontrol yontemleri
12 Muhtelif kontrol yapilari
13 Kontrol sistemlerinde kararlilik
14 Son siiriicii elemanlari
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

BILGISAYAR DESTEKLI URETIM - KOT - 210

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yamyl Teori | Uyg. | Lab. Iggf;ﬁ‘;z? Odev Diger | Toplam | Kredi Q};;;
v 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu / Segmeli Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Igerigi

CNC tornalama, CNC Takim Tezgédhlarinin Kodlama Sistemleri ve Genel Yapisi. CNC
Torna Tezgahlarini Programlamak igin Gereken On Bilgiler, CNC Torna Tezgéahlarinda
Programlama Oncesi Hazirliklar ve Biitin CNC Torna Tezgahlarmin Ortak Olan Kodlarla
Genel Programlanmasi, CNC Torna  Tezgahlarinda, CYCLE (Cevrim =Dongii) ve
Subroutine (Alt Programlar) Tornalama Fonksiyonlar1 ve Programlanmasi, CNC frezeleme,
CNC Freze Tezgahlarinin Kodlama Sistemleri ve Genel Yapisi, CNC Freze Tezgahlarini
Programlamak I¢in Gereken On Bilgiler, CNC Freze Tezgahlarinda Programlama Oncesi
Hazirliklar ve Biittin CNC Freze Tezgahlarinda Ortak Olan Kodlarla Genel Programlanmast,
CNC Freze Tezgahlarinda, CYCLE (Cevrim =Ddngii) ve Subroutine (Alt Programlar)
Tornalama Fonksiyonlar1 ve Programlanmasi

Dersin Amaci

CNC tornalama, CNC Takim Tezgahlarinin Kodlama Sistemleri ve Genel Yapisi. CNC
Torna Tezgahlarim Programlamak Icin Gereken On Bilgiler, CNC Torna Tezgahlarinda
Programlama Oncesi Hazirliklar ve Biitin CNC Torna Tezgahlarimin Ortak Olan Kodlarla
Genel Programlanmasi, CNC Torna  Tezgahlarinda, CYCLE (Cevrim =Dongii) ve
Subroutine (Alt Programlar) Tornalama Fonksiyonlar1 ve Programlanmasi, CNC frezeleme,
CNC Freze Tezgahlarinin Kodlama Sistemleri ve Genel Yapisi, CNC Freze Tezgahlarim
Programlamak I¢cin Gereken On Bilgiler, CNC Freze Tezgahlarinda Programlama Oncesi
Hazirliklar ve Biitiin CNC Freze Tezgahlarinda Ortak Olan Kodlarla Genel Programlanmasi,
CNC Freze Tezgéahlarinda, CYCLE (Cevrim =Déngii) ve Subroutine (Alt Programlar)
Tornalama Fonksiyonlar1 ve Programlanmasin1 6gretmek

Ogrenme Ciktilar:
ve Yeterlilikler

1.CNC Tezgahlarini agiklayabilme.
2.CNC Tezgahlarini ise hazirlayabilme ve programlayabilme
3.CNC Tezgahlarda iiretim yapabilme

Ders Kitabi Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yoénetim Sistemi Ders Icerikleri
ve/veya Kaynaklar
Varsa ( X ) olarak Yiizde
isaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X o4
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 51
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari Dog.Dr.fhsan KORKUT
Hafta Konular
1 CNC tornalama, CNC Takim Tezgihlarinin Kodlama Sistemleri ve Genel Yapisi
2 CNC Torna Tezgahlarini Programlamak Icin Gereken On Bilgiler
3 CNC Torna Tezgahlarinda
4 Tornalama Fonksiyonlari ve Programlanmasi
5 Tornalama Fonksiyonlari ve Programlanmasi
6 CNC frezeleme
7 CNC frezeleme
8 Ara sinav
9 CNC Freze Tezgahlarinin Kodlama Sistemleri ve Genel Yapisi
10 CNC Freze Tezgahlarini Programlamak Icin Gereken On Bilgiler
11 CNC Freze Tezgahlarini Programlamak Icin Gereken On Bilgiler
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12

CNC Freze Tezgahlarinda

13 CNC Freze Tezgahlarinda
14 CYCLE (Cevrim =Dongii) ve Subroutine (Alt Programlar) Tornalama Fonksiyonlari ve
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

PROGRAMLANABILIR DENETLEYICILER - KOT -

Programin Ad1:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJISI

212
Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. nggﬁ‘;i? Odev Diger | Toplam | Kredi I?r‘:;-iii
v 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirk¢e
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Icerigi

PLC’lerin Temel ilkeleri, Programlanabilen mantik denetleyicilerin yapisi, PLC’lerin
pargalari, PLC’nin ¢alisma prensibini, PLC’nin programlama ydntemlerini, Programlama,
Lojik islem baglatma ve temel lojik islem komutlart

Islem ve sonu komutlar1 ve ¢ikisa atama komutlari, Merdiven diyagram ile programlama
teknigini kavrar., Roleli kontrol devreleri ile merdiven diyagrami karsilastirmasi., Deyim
listesi ile programlama, Merdiven diyagrami ile deyim listesi programlarinin birbirine
doniistirme islemi, PLC’lerde zamanlayici kavrami, Zamanlayict komutlarin islevini,
PLC’lerde sayict kavramini, PLC’leri Karsilagtirma, Degisik model ve marka PLC’leri
yapilari, Degisik model ve marka PLC’lerin programlamasi, bilgisayar tabanli veri toplama
ve kontrol, Endiistride, 6zellikle imalat sektoriinde kullanilan Bilgisayarla veri toplama,
kayit ve kontrol teknikleri. Giincel bir “Veri Toplama ve Kontrol Yazilimi(SCADA)”
incelenir.

Temel kavramlar: PLC ve SCADA ile ilgili temel kavramlar, “Bilgisayarli Veri Toplama ve
Kontrol” (SCADA) programlari, Bilgisayarla veri toplama ve kontrola olan endiistriyel
ihtiyaclar, “Bilgisayarli Veri Toplama ve Kontrol” yazilimlarinin avantaj ve dezavantajlari,
PLC-SCADA arasinda olmasi gereken donanim, Farkli SCDADA yazilimlar1 arasindaki
benzerlik ve farkliliklar, Giincel bir scada programi, Giincel bir SCADA yazilimi kullanimi,
Plc-scada iletisimi, Kullanilan SCADA programimin farkli marka PLC’ler ile iletisim
kurmasi

Dersin Amaci

PLC’lerin Temel ilkeleri, Programlanabilen mantik denetleyicilerin yapisi, PLC’lerin
pargalari, PLC’nin ¢alisma prensibini, PLC’nin programlama ydntemlerini, Programlama,
Lojik islem baglatma ve temel lojik islem komutlari

Islem ve sonu komutlar1 ve ¢ikisa atama komutlari, Merdiven diyagram ile programlama
teknigini kavrar., Roleli kontrol devreleri ile merdiven diyagrami karsilagtirmasi., Deyim
listesi ile programlama, Merdiven diyagrami ile deyim listesi programlarinin birbirine
doniistiirme islemi, PLC’lerde zamanlayici kavrami, Zamanlayic1 komutlarm islevini,
PLC’lerde sayici kavramini, PLC’leri Karsilagtirma, Degisik model ve marka PLC’leri
yapilari, Degisik model ve marka PLC’lerin programlamasi, bilgisayar tabanli veri toplama
ve kontrol, Endiistride, 6zellikle imalat sektoriinde kullanilan Bilgisayarla veri toplama,
kayit ve kontrol teknikleri. Gilincel bir “Veri Toplama ve Kontrol Yazilimi(SCADA)”
incelenir.

Temel kavramlar: PLC ve SCADA ile ilgili temel kavramlar, “Bilgisayarli Veri Toplama ve
Kontrol” (SCADA) programlari, Bilgisayarla veri toplama ve kontrola olan endiistriyel
ihtiyaclar, “Bilgisayarli Veri Toplama ve Kontrol” yazilimlarinin avantaj ve dezavantajlari,
PLC-SCADA arasinda olmasi gereken donanim, Farkli SCDADA yazilimlart arasindaki
benzerlik ve farkliliklar, Giincel bir scada programi, Giincel bir SCADA yazilimi kullanimu,
Plc-scada iletisimi, Kullanilan SCADA programimnin farkli marka PLC’ler ile iletisim
kurmasini 6gretmek

Ogrenme Ciktilart
ve Yeterlilikler

1.Programlanabilen mantik denetleyicilerin yapisini
kavrayabilme.

2.Programlanabilen mantik denetleyicilerinin programlama ilkelerini uygulayabilme.
3.Programlama ve uygulama ornekleri yapabilme.

tantyabilme, c¢alisma prensibini

Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Icerikleri

Ders Kitabi1
velveya
Kaynaklar
- . Varsa ( X) Yiizde
D e*%irlfgdlr_me olarak (%)
gutiert Ara Sinavlar X 19,5
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Kisa Sinavlar

Odevler X 5,4

Projeler

Dénem Odevi

Laboratuvar

Diger X 51

Donem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlular:

Yrd.Dog.Dr.Firat HARDALAC

Hafta

Konular

1

PLC’lerin Temel Ilkeleri, Programlanabilen mantik denetleyicilerin yapist

PLC’lerin parcalari, PLC’nin calisma prensibi

Lojik islem baslatma ve temel lojik islem komutlari

PLC’lerde zamanlayici kavrami

PLC’lerde zamanlayici kavrami

Degisik model ve marka PLC’leri yapilari

Degisik model ve marka PLC’leri yapilari

Ara sinav

[{e] [oe} LN} [o2] [62] =N [J0} |\N]

PLC ve SCADA ile ilgili temel kavramlar

=
o

PLC ve SCADA ile ilgili temel kavramlar

[y
[N

PLC ve SCADA ile ilgili temel kavramlar

[EEN
N

PLC- SCADA arasinda olmasi gereken donanim

[EEN
w

PLC- SCADA arasinda olmasi gereken donanim

[ERN
SN

Giincel bir scada programi

[EnN
(6]

Donem Sonu Sinavi

Sayisi Siiresi Toplam
(Saaf)

Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14

Ogrenci Is Yiikii

Icerik Okuma 14 2 28

Dagilimi ve

Internette tarama, kiitiiphane 5 5

AKTS Hesabi

Ara sinav ve ara sinava hazirhik 10 10

1

Odev Hazirlama 1 5 5
1
1

20 20

Final sinavi ve final sinavina

Toplam Is Yiikii 82

Dersin AKTS Kredisi 3

Program ve Ogrenme Ciktilar1 {liskisi

Ders Ogrenme

Program Ciktilar

Ciktilary 1123456 ]7]8]o]10o]11]12]13]14 15
1 5 41514 514 3
2 4 41514 4 4
3 5 515 3 3
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Dersin Adi-Kodu:

GENEL TEKNIK ILETISIM - KOT - 214

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yariyil . Proje/Alan | .. N . AKTS
Teori | Uyg. | Lab. Calismast Odev Diger | Toplam Kredi Kredisi
v 14 - - - 14 20 48 3 2
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Segmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Icerigi

fletisim semboller yoluyla anlamlarm iletilmesidir. Iletisim siirecindeki temel 6geler olan
kaynak, ileti (mesaj) ve alici (hedef); kodlama, kodagma ve bilgi kullanimiyla ilgili oldugunu
kavrayabilme, gonderici ve alic1 arasinda mesajin etkin iletim yontemlerinin gosterilmesi;
iletisimin etkin olabilmesi, iletisim siirecindeki engellerin ortadan kaldirilarak, saglikli bir
iletisim ortaminin saglanmasi; bireysel toplumsal ve orgiitsel iletisimin gerek szl ve yazil
ve gerekse sozsiiz ve bilgi teknolojileri yoluyla kurulma yontemlerini 6grenebilme, iletisim
stirecinde iletisimin engellerini, teknik, semantik ve etkinlik problemlerini kavrayabilme;
bireyin kendi ile iletisimi, bireyler arasi iletigimi, grup iletisimi ve kitle iletisimi konusundaki
bilgileri kavrayabilme, grup icerik ve 6zelliklerine gore iletisim, kullanilan ara¢ ve kanallara
gore iletisim, kullanilan kodlara gore iletisim, zaman ve mekan boyutlarina gore iletisim
konulari ve iletisim modellerini kavrayabilme

Dersin Amaci

Bu ders, dgrencilere iletisim kavramini tanitmayr ve siire¢ igerisinde yer alan 6gelerden

haberdar etmevi amaclamaktadir,

Ogrenme Ciktilar:
ve Yeterlilikler

1.1letisimin 6nemini agiklayabilme, is hayatinda onlarin yazili, sézlii ve teknolojik cihazlar
vasitasiyla nasil iletisim kuracaklarimi uygulayabilme.

Ders Kitabi
ve/veya Kaynaklar

Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yo6netim Sistemi Ders Igerikleri

Varsa ( X ) olarak Yiizde
jsaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X 24
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 5,1
Donem Sonu Sinavi X 70
Ders Sorumlulari Yrd.Dog¢.Dr.Hasan CAKIR
Hafta Konular
1 [letisime giris
2 Iletisim kavraminin tanimlanmasi
3 [letisimin islevleri
4 [letisim tiirleri ve siniflandirilmasi
5 [letisim siirecinde yer alan 68eler
6 Ikna kavrami ve ikna edici iletisim
7 [letisim engel ve etmenleri
8 Ara Sinav
9 Orgiitsel iletisim
10 Orgiitsel iletisim
11 Etkili iletisim kurma yollari
12 Tletisim ve toplum
13 [letisim ve toplum
14 Genel degerlendirme ve tartisma
15 Donem Sonu Sinavi
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Dersin Adi-Kodu:

MEKATRONIK SISTEM BAKIMI VE HATA
BULMA — KOT - 216

Programin Adi:
KONTROL VE OTOMASYON TEKNOLOJiSI

Egitim ve Ogretim Yontemleri Krediler
Yanyl Teori | Uyg. | Lab. nggﬁ‘;i? Odev Diger | Toplam | Kredi @:;;?i
v 14 - - - 14 50 78 3 3
Ders Dili Tiirkce
Zorunlu / Se¢gmeli | Zorunlu
On sartlar Yok

Dersin Igerigi

Mekanik, Elektromekanik, pnomatik, elekropnomatik ve hidrolik, elektrohidrolik sistemlerin
genel yapilarinin kisaca tekrari. Bu sistemlerin endiistrideki kullanim yerleri ve c¢alisma
sartlar1. I¢c ve dis calisma sartlarma bagli olarak bu sistemlerde ortaya ¢ikabilecek hatalarm
tespiti, Muhtemel hata 6nleme ¢alismalari, koruyucu bakim, ariza nedeniyle ¢alisamaz duruma
gelmis sistemlerde hata arama. Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi sistemlerinde devre
semalarinin okunmasi, Sirali kontrol devre teknigi.

Ariza bulma teknikleri; ariza bulma adimlari, ariza kartlari, algoritmalar ariza bulma
kilavuzlar1 bakim ve emniyet, sistem arizalar1 giivenirlik bakim kolayligi, bakim felsefesi,
ariza bulma cihazlari, belgelendirme, c¢evresel etkiler, dikkate alinmasi gereken emniyet
hususlari

Dersin Amaci

Mekanik, Elektromekanik, pnomatik, elekropnomatik ve hidrolik, elektrohidrolik sistemlerin
genel yapilarinin kisaca tekrari. Bu sistemlerin endiistrideki kullanim yerleri ve g¢alisma
sartlar1. I¢ ve dis ¢aligma sartlarina bagl olarak bu sistemlerde ortaya cikabilecek hatalarin
tespiti, Muhtemel hata 6nleme ¢aligmalari, koruyucu bakim, ariza nedeniyle ¢alisgamaz duruma
gelmis sistemlerde hata arama. Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi sistemlerinde devre
semalarinin okunmasi, Sirali kontrol devre teknigi.

Ariza bulma teknikleri; ariza bulma adimlari, ariza kartlari, algoritmalar ariza bulma
kilavuzlar1 bakim ve emniyet, sistem arizalar1 giivenirlik bakim kolayligi, bakim felsefesi,
ariza bulma cihazlari, belgelendirme, g¢evresel etkiler, dikkate alinmasi gereken emniyet
hususlarini 6gretmek

Ogrenme Ciktilari
ve Yeterlilikler

1.Mekanik, Elektromekanik, pnomatik, elekropnomatik ve hidrolik, elektrohidrolik sistemlerin
genel yapilari agiklayabilme,

2.Ariza bulma tekniklerini uygulayabilme, Hata dnleme ¢aligmalarini uygulayabilme,

3.Bakim ve emniyet, sistem arizalar1 giivenirlik bakim kolayligi, bakim felsefesi, ariza bulma
cihazlari, belgelendirme, ¢evresel etkiler, dikkate alinmasi gereken emniyet konularini
aciklayabilme

Ders Kitabi Uzaktan Egitim MYO Ogrenme Yonetim Sistemi Ders Igerikleri
velveya
Kaynaklar
Varsa ( X ) olarak Yiizde
isaretleviniz (%)
Ara Sinavlar X 19,5
Kisa Sinavlar
Degerlendirme Odevler X 54
Olgiitleri Projeler
Dénem Odevi
Laboratuvar
Diger X 5,1
Donem Sonu Sinavi X 70

Ders Sorumlulari

Dog. Dr. Hiidayim Bagak

Hafta Konular
1 Mekanik, Elektromekanik
2 pnomatik, elekropnomatik ve hidrolik
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3 pnomatik, elekropnomatik ve hidrolik
4 Muhtemel hata 6nleme calismalari
5 Muhtemel hata 6nleme calismalari
6 Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi sistemlerinde devre semalari
7 Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi sistemlerinde devre semalarinin tasarimi
8 Ara sinav
9 Kontrol ve Otomasyon Teknolojisi sistemlerinde devre semalarinin gelistirilmesi
10 Ariza bulma teknikleri
11 Ariza bulma teknikleri
12 Ariza bulma adimlari, ariza kartlar:
13 Ariza bulma adimlari, ariza kartlar:
14 Ariza bulma cihazlari
15 Donem Sonu Sinavi
Sayisi Siiresi Toplam
(Saaf)
Haftalik Ders Saati (Teorik) 14 1 14
Ogrenci I Yikii igerik Okuma 14 2 28
Dagilimi ve Internette tarama, kiitiiphane 1 5 5
AKTS Hesabi Odev Hazirlama 1 5 5
Ara sinav ve ara siava hazirlik 1 10 10
Final sinav1 ve final simnavina 1 20 20
Toplam Is Yiikii 82
Dersin AKTS Kredisi 3
Program ve Ogrenme Ciktilar1 Iliskisi
Ders Ogrenme Program Ciktilar
Ciktilart 1121314]15])61]7]8 9 10 11 12 13 14 15
1 51414]15]3 4 3
2 514|5]|5| 4 41 3 4
3 51314}|5]|4 3
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